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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej (I%
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne wspdlne dla wszystkich SST riéappch do
wykonania catéci robét budowlano-montawych przewidzianych w ramach

,ODBUDOWY DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowajeko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1. Stanows one odpowiednik Specyfikacji Technicznych Wykonaia i
Odbioru Robét Budowlanych w rozumieniu ustawy Pravo Zaméwien Publicznych.

1.3. Zakres Robo6t objetych SST
Wymagania ogélne natg rozumiet i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi :

D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01. Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i pankivysokdciowych
D-01.02.04 Rozbiérki elementéw drog i mostow
D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D-02.01.01 Roboty ziemne wymagania ogdine.
D-02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntacbshkialistych
D-04.00.00 PODBUDOWY

D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego
D-05.00.00 NAWIERZCHNIE

D-05.03.05 Nawierzchnie z betonu asfaltowego
D-06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D-06.01.01 Umocnienie skarp, rowovciekow
D-06.03.01 Uzupetnianie poboczy

D-06.01.03 Umocnienie skarp i dna rowéw
M-22.01.02 Skrzydetka przyczétka

M-28.03.02 Barieropgcze BB-3A

M-29.03.05 Steki przycz z gruntdw niespoistych
M-29.54.05 Umocnienie koszami gabionowymi
D-06.04.00 ODWODNIENIE

D 06.04.01 Rowy

Specyfikacje Techniczne uwzglniajg normy pastwowe, instrukcje i przepisy stogog sé do Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco :

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-aytkows
(droge) albo jego ces¢ stanowica odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obistostowy,
korpus ziemny, wzel)

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu hgtqju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dburpojazdow
obstugugcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, wizeana do usugtia po jego
zakaczeniu.

1.4.4. Dziennik Budowy - opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizady
do notowania wydarZe zaistniatych w czasie wykonywania zadania budoegdan rejestrowania



dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania palecénnej korespondencji technicznej peolizy
Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.5. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kohtta

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,apaisawaryjnego postoju i pasami
dzielcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta 6&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.10. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celwatoa w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Ksgga Obmiaru - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyliézeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegapotwierdzeniu przez fyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeste przez Zamawigiego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich hiadpréb zwizanych z ocenjakaosci materiatow oraz robét

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezisine do wykonania Rob6t, zgodne z Dokument&apjektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.14. Nawierzchnia- warstwa lub zespét warstw shcych do przejmowania i rozkladania op@n od ruchu
na podtae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

(a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémpdnio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych.

(b) Warstwa wigzaca - warstwa znajduca s¢ miedzy warstwy scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

(c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shiaca do wyréwnania nieréwdoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

1.4.20. Podbudowa - dolna cz$¢ nawierzchni stca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

(a) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadasie z jednej lub dwdch warstw.

(b) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodggzm i przenikaniem estek podiga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinajca.

(c) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochronaieezchni przed skutkami
dziatania mrozu.

1.4.21. Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielszyprzepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodndé - zgodnd¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi tolerancjanisk
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iaeadwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urgdzex chroncych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywae pojazdow, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podtoze ulepszone- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inspektora nadzoru wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przepdki®ra nadzoru,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamnych z prowadzeniem
budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczr@dra autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.31. Przedskwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego patenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznycly aplanie i przekroju podinym) istniejcego
pofaczenia.




1.4.32. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
malych ciekdéw wodnych pod nasypami korpusu drog@aag dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.33. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna dzielo ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg itp.

1.4.35. Rekultywacja - Roboty majce na celu upogzglkowanie i przywrédcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.36. Rysunki - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizgaccharakterystyk i wymiary
obiektu krdacego przedmiotem Robot.

1.4.37. Szerokaé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtg¢é miedzy zewwtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadidp osi podhtinej, obejmuje catkowit szerokdéé
konstrukcyjr ustroju niogcego.

1.4.38. Szeroka¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghiny
rodzajow ruchu oraz szerad chodnikow mierzona wiwietle porczy mostowych z wykczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.39. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich fic (przedmiar) w kolejngzi technologicznej ich
wykonania.

1.4.40. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwziccia budowlanego, stanoygia odebng catasé konstrukeyjm lub
technologicza, zdoll do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych.
Zadanie mge polega na wykonywaniu Rob6t zezanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robot.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za ich zgodidaz Dokumentagj Projektova, ST i
poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajcy w terminie okrélonym w Dokumentach Kontraktowych przekaWykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj reperéw i punktdw poligonowych,
Dziennik Budowy i Kstge Obmiaru Robét oraz dwa egzemplarze DokumentaojeRtowej i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasdoza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
koncowego Roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagaie Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa ¢bizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z wykazgmdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwatpiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego,
- sporzdzom przez Wykonawg
Jeeli w trakcie wykonywania Rob6t oka st koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektoweieiazanej przez
Zamawiajcego, Wykonawca spardzi brakupce rysunki i ST na whlasny koszt w4 egzemplarzacprzediay je
Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnosé Robot z Dokumentacy Projektowsg i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczrez alodatkowe dokumenty przekazane przeyriera Wykonawcy
stanowj czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczego6lnione w d@hojednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej Dokumentaciji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentéw obpuye nasfpujgca kolejnd¢ ich waznosci:
1. Specyfikacje Techniczne,
2. Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie mze wykorzystywa biedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni
natychmiast powiadorbilnspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich mnhid poprawek.
W przypadku rozbienasci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatiglzgodne z DokumentagcProjektovy i ST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalnge s
odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatbwaneéntéw budowli mugzby¢ jednorodne i
wykazywa& bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedy w petni zgodne z DokumentacProjektows lub ST, i wplynie to na
niezadowalajcag jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.




1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBiyd w okresie trwania realizacji Kontraktu
az do zakaczenia i odbioru kicowego Robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektonsadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzdem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt oznakowania i organizacji ru¢hzabezpieczenia Robot w
okresie trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu Rob6t projekt organizacji ruchu powinien¢tgktualizowany
przez Wykonawg na biegco.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwal wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak : zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewgtay ten sposob bezpiedstwo pojazdow
i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jestnieodzowne ze
wzgledoéw bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.
Fakt przysipienia do Robét Wykonawca obwte publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z Inspektorem
nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscachscidgh okrélonych przez Inspektora nadzoru, tablic informaggin
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Talnliicemacyjne kda utrzymywane przez Wykonawaev
dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegachboedj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w Cen
Kontraktowg.
Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresienievealizacji Kontraktuzado zakaéczenia
i odbioru kaicowego Robét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje édzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje wtym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcészelkie innesrodki niezlzdne do ochrony Robo6t, wygody
spotecznéci i innych.
Fakt przysipienia do Robét Wykonawca obwte publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z Inspektorem
nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscachscidgh okrélonych przez Inspektora nadzoru, tablic informaggin
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjnegla utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji Robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegachoedj zaptacie i przyjmuje &i ze jest whczony w Cen
Kontraktowy.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy datg ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawcatzie:

(a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

(b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oralzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢psttvie
jego sposobu dziatania. Stogusk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1. Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopémbgdiojazdowych
2. Srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

+ zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,

e Zzanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwosciag powstania pzaru.
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizaRpbo6t norm okrdonych w odpowiednich przepisach dotycych
ochronysrodowiska, obeiza Wykonawe

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprgt przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesakzh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgseém osob
trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggeniu wigkszym od dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowexyte do Rob6t bda mialy s$wiadectwa dopuszczenia, wydane przez upravnjednostl,
jednoznacznie okiéjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@gnodowisko.




Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, azpiidiczeniu Robét ich szkodlived zanika (np.
materialy pylaste) mag by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymag@chnologicznych wbudowania. zidi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé zgod: na wycie tych materialtéw od wiaiwych
organéw administracji gstwowe;.
Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadacych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiemasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzex w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeyvezasow dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgzdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadérntispektora
nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpeiz Rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera i zainteresowane wtadze oragdtie z nimi wspdlpracowat dostarczejwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoravedzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnimzieurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

1.5.9. Ograniczenie obcizen osi pojazdéw
Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie materiatéw i wypasania na
i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie niedhe zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyafjowo tadunkow i w
spos6b cigly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzBajazdy i tadunki powodgge nadmierne
obcigzenie osiowe nie d¢ilg dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oflsie Terenu Budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgozlpieleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.10Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robét Wykonawcadbie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy. W
szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eigdiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehai@jch odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni odzie
dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieargwa publicznego.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
sa uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.110chrona i utrzymanie Robét
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do Robot od Daty
Rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu Keowego odbioru. Utrzymanie powinno dyprowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byhzadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
koncowego.
Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora nadzoru powiniezpeozé
Roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12Stosowanie si do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore & w jakikolwiek sposob zwizane z Robotami iduzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenibdro
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkieymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizeh lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstagddjopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materialtéw przeznaczongchRobot
Wykonawca przedstawi szczegOtowe informacje dajfyez proponowanegazrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednigviadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru.
Zatwierdzenie pewnych materialéw z danegddta nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédia w sposaéb egty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsiRobot.




2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuioled wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowzany dostarcay
Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozmiem eksploatacjirddta.
Wykonawca przedstawi dokumentagawierajcg raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez
siebie metod wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektoroaizoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrodia.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatyynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatléw do Robot.
Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru bedg formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanuntepzy ukaczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopé@al erenie Budowy lub z innych miejsc wskazanydkomtrakcie
beds wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad awdpdnio do wymaga Kontraktu lub wskaza Inspektora
nadzoru.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektor&zoad Wykonawca niedazie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéheigne w Kontrakcie.
Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru el sprawdzenia zgodém
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krdbateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatéw pod wzellem jakdci.
W przypadku, gdy Inspektor nadzoru przeprowadzgekcg wytwdrni bedg zachowane nagtujace warunki :

(a) Inspektor nadzorudalzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsieza

przeprowadzania inspekciji,
(b) Inspektor nadzoru daizie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacjtaktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,atlz ztozone w
miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatéw do innych
robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychiariatléw zostanie przewadtiowany przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wtasne
ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdy eola one potrzebne do Roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly gakas¢ i whasciwos¢ do Rob6t i byly dogpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowaniedh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspekn
nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zizgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewigujmazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektioadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygogmized
uzyciem materiatu, albo w okresie dkzym, jéli bedzie to wymagane dla balg@rowadzonych przez Inspektora nadzoru.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

2.7. Materialy z rozbi6rki.
Materialy z rozbiorki stanowiwtasng¢ Zamawiajcego. Materiaty nie wykorzystane do ponownego winatoa zostan
przetransportowane i zesktadowane w miejscustdngm przez Zamawiagego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu nieofa
wykonywanych Robo6t. Spekz uzywany do Rob6t powinien Byzgodny z ofeet Wykonawcy i powinien odpowiadgood
wzgledem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie argacji Robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustaletakich dokumentach smtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru

Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadamisttkngmi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzotamwinie przewidzianym Kontraktem.




Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroérpdowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dodwidw potwierdzagych dopuszczenie spta do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigunozliwo$é wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoswoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptquzed uyciem
sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektora nadzoru, niezmby¢ pé&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw Kontraktu, zostanzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wpltymiekorzystnie na jako
wykonywanych Rob6t i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewni&@ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami @&rgmi w Dokumentaciji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzortemwinie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigospetnid wymagania dotycgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych okgien na osie i innych parametrow technicznyShodki transportu nie odpowiadae warunkom
Kontraktu na polecenie Inspektora nadzogdabusungte z Terenu Budowy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogdlne zasady wykonywania Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgétnie z Kontraktem, oraz za jéka@astosowanych materiatéw i
wykonywanych Robot, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji Rob6t
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso wszystkich elementéw
Rob6t zgodnie z wymiarami i gdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyna pimie przez
Inspektora nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zosjanesli
wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoramecwitasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wyStk@rzez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonaway o
odpowiedzialnéci za ich doktadn.
Decyzje Iryniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i element®eboét kedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projek&pww SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor nadzoru uwzglni wyniki bada materiatow i Rob6t, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, daadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na
rozwazang kweste.
Polecenia Inspektora nadzoredh wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod grdbg zatrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego typbmosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakdgci (PZJ)
Do obowihzkéw Wykonawcy naliy opracowanie i przedstawienie do aprobatyiiera programu zapewnienia jékg w
ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywaRiabo6t, mdaliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie Robdét zgodnie z DokumenjaBirojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora nadzoru.
Program zapewnienia jakw bedzie zawieré:
(a) czes¢ ogolmy opisupca:
» organizac wykonania Rob6t, w tym terminy i sposob prowadaeRobot,
e organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,
* bhp,
» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
» wykaz osob odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczego6lnych elementéw Robot,
» system (spos6b i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalo wykonywanych Robét,
* wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badg,




» sposob oraz forgn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procest@riologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru

(b) czgé¢ szczegbtow opisujca dla kazdego asortymentu Robot:

e wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozmraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskzy,
kruszyw itp.,

e sposobb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedglitia wiasciwosci w czasie transportu,

* sposob i procedgrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw Robat,

e sposéb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli Robot dxlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakasé Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgikontrok Robo6t i jakdci materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania probek i
bada materialéw oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektorzoad mae zagdad od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalaj.
Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz Robét zstatliwoscia zapewniajcg stwierdzenie,
ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrBiokumentacji Projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okiene, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedit konieczny, aby zapewnvykonanie
Rob6t zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzéwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okgéajacych procedury bada
Inspektor nadzoruddlzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inspektor nadzoru dalzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lmetod badawczych. el
niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do
Rob6t badanych materiatow i dajguje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatéw.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki keda pobierane losowo. Zalecag sitosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji rpdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla
Inspektor nadzoruddlzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonaweazie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamaviiay.
Pojemniki do pobierania prébeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Prébki
dostarczone przez Wykonagvodo badéa wykonywanych przez Inspektora nadzorgdd odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposGb zaakceptowany przez Inspekdaizoru.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakogate
przez Inspektora nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomawzedstawi na fnie ich wyniki do akceptacji Inspektora
nadzoru.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &agak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadob.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzeetitug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.




6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniorst o dokonywania kontroli, pobierania prébek
i badania materiatéow urédta ich wytwarzania, i zapewniona mgdaie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatw.
Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i Rob6t z wymaganiami ST na podstavwjeilwdw bada dostarczonych przez Wykonagvc
Inspektor nadzoru prébki materiatéw i prowadbiadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.zéé wyniki tych
bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykooytub zleci niezalenemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatliah bada, albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy
ocenie zgodniei materiatow i Robot z DokumentadProjektov | SST. W takim przypadku catkowite koszty powtarhy
lub dodatkowych badiai pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Atesty jakosci materiatow i urzadzen
Przed wykonaniem badgakaosci materiatdw przez Wykonawg Inspektor nadzoru nie dopuyci¢ do wycia materiaty
posiadajce atest producenta stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami podanymi w SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych atestyvgymagane przez SST, i4da partia dostarczona do Robétlbie posiada
atest okrélajagcy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowedhla posiada atesty wydane przez producenta, poparte w raziegdny wynikami wykonanych
przez niego bada Kopie wynikéw tych badabedg dostarczone przez Wykonaginspektorowi nadzoru.
Materialy posiadajce atesty a uszlzenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.z@8 zostanie
stwierdzona niezgodié ich wiaciwosci z ST to takie materiaty i/lub usdzenia zostapodrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovadazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy daé@ okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpietzva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy¢hzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonaldsaaz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbuwego. Zapisy ¢1la czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone
daty i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do Dziennika Budowy nals wpisywa w szczegoIngci:
e dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
» dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,
e uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zaigeva jakdci i harmonogramoéw Robot,
» terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoinych elementéw Robdt,
» przebieg Robét, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w Robotach,
» uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
» daty zargdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
» zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i kaacowych odbiorow
Robét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robot podlggggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
e zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentaciji Projektowej,
» dane dotycazce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania Robot,
» dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
» dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,
» wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
 inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowygdprzedi@zone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania i
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do DziennikaoBydWykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigj lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowania¢siProjektant nie jest jednak stepn
Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.




6.8.2. Ksigga Obmiaru
Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw Robot. Obmiary
wykonanych Rob6t przeprowadza; si sposob cigty w jednostkach przytych w WycenionymSlepym Kosztorysie i
wpisuje do Ksjgi Obmiaru.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzetaeo jakdci materiatldw, recepty robocze i kontrolne, wynidada
Wykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te stanowizahczniki
do odbioru Rob6t. Winny liyudostpnione na kade zyczenie Inspektora nadzoru.
6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt. 6.8.1 - 3. ngsijagce dokumenty :
(a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
(b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
(c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoesywilno-prawne,
(d) protokoty odbioru Robét,
(e) protokoty z narad i ustate
(f) korespondengjna budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiedabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjane
prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane daduglna zyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogdlne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokatacy Projektowy i SST, w
jednostkach ustalonych w Wyceniongepym Kosztorysie.
Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poanaidniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzaRahot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmieaem.
Wyniki obmiaru lkedg wpisane do Ksigi Obmiaru.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wSlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyatowhzku ukaiczenia wszystkich Robét. &lne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru riaie.
Obmiar gotowych Robot dolzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawénspektora nadzoru.
7.2. Zasady okreslania ilosci Roboét i materiatéw
Dlugosci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyniida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
Jeli Specyfikacje Techniczne wieiwe dla danych Robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako
dtugaé¢ pomnaona przezredni przekro;.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Szczegbtowych Specyfikacji Technicznych.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédabzaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvclezeli urzagdzenia te lub spet wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urgdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triadRobot.
7.4. Wagi i zasady waenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje amzenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom Szczeg6towych
Specyfikacji Technicznych. gizie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob agty zachowanie doktadidoi wg
norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem Robét, a tak w przypadku wyspowania
dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.
Obmiar Robét zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar Robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblfizze:da wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkagcie
Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Ksigi Obmiaru,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem oadz
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegapastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:

(a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
(b) odbiorowi cz$ciowemu,

oraz dokonywanym przez Komgspdbiorowy powotywary przez Zamawiagego:
(a) odbiorowi ostatecznemu/koowemu,
(b) odbiorowi gwarancyjnemu.

Przy czynnéciach odbioru gwarancyjnego nie jest wymagana ot¥édnspektora Nadzoru.

8.2. Odbidr Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbiér Rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych Robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.
Odbiér Robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego ¢gmsiRobot.
Odbioru Robét dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowa¢ danej czsci Robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem doebBazika Budowy ijednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiédtie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak nt w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiagenia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstaleleumentow zawierggych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z DokumentagjProjektovs, ST i
uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru agciowego Robét dokonujeesivg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot.
8.4. Odbior ostateczny/karicowy Robot
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Rob6t w odniesieniu do iclédipjakasci i wartasci.
Catkowite zakaczenie Robo6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem range o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbiér ostateczny Robét ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytitzac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakczenia Robét i przgcia dokumentdw, o ktérych mowa w p-kcie 8.5.
Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznatzmaez Zamawiggego w obecni@i Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bada
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania Rob6t z Dokumentadprojektovy i SST.
W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapoznazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Ratzépetniagcych i Robo6t poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekoavych lub Robot uzupetiggych w warstwiescieralnej lub
Robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysoia ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisie jakag¢ wykonywanych Rob6t w poszczegélnych asortymentaebhnacznie
odbiega od wymaganej Dokumentaéjrojektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséno ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszon wartas¢ wykonywanych
Rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
We wszystkich sprawach niectjch w SST bda obowihzywaly przepisy "Instrukcji DP-T 14 o dokonywanidlmoréw
robét drogowych na drogach zamiejskich i wojewodaki z dnia 14 lipca 1989 r wraz z fdejszymi zmianami i
uzupetnieniami.
8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego/kiccowego Robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégm Robét jest protokét odbioru ostatecznego Robo
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
» Dokumentagj Projektowg z naniesionymi zmianami,
e Szczegolowe Specyfikacje Techniczne,
» Uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwtaszczg padbiorze Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
i udokumentowanie wykonania jego zaléce
» recepty i ustalenia technologiczne,
» Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiaru,
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*  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczeé laboratoryjnych zgodne z SST i PZ],

» Atesty jakdciowe wbudowanych materiatéw,

» Opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow zaiczonych do

dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PE3T,

e Sprawozdanie techniczne,

* linne dokumenty wymagane przez Zamawgago.
Sprawozdanie technicznedzie zawier&

e Zakres i lokalizag) wykonywanych Robét,

*  Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokumenRxgjjektowej przekazanej przez Zamawizgo,

» Uwagi dotycace warunkéw realizacji Robot,

» Dat rozpoczcia i zakaczenia Robot.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nigldgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot
Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetlniag kxdg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzugitych wyznaczy komisja.

8.6. Odbior gwarancyjny

Odbidr gwarancyjny polega na ocenie wykonanych Rpladokresie gwarancji okflenej w kontrakcie z uwzgtinieniem
ustalé i wnioskéw stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyewentualnych wad zaistniatych w okresie gwaygamnan.
Odbiér gwarancyjny ¢dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuuwzgkdnieniem zasad odbioru
ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia og6lne
Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarows ustalon dla danej
pozycji Slepego Kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycjethizie uwzgédniac wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg¢ st na jej wykonanie,
okreslone dla tej Roboty w pkt 9 niniejszej SST i w Dakentacji Projektowe;.
Cena jednostkowaghzie obejmowé:

e robocizre bezpdredni,

» wartas¢ zwytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

e wartcs¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa Teren Budowy i z powrotem,
monta i demonta na stanowisku pracy),

» koszty pdrednie, w skiad ktorych wchoslzptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmikdadzoru i
laboratorium, koszty ugdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym do@dzenie energii i wody, budowa
drég dojazdowych itp.), koszty dotyge oznakowania Robo6t, wydatki dotyce bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzieawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz
koszty zaradu przedsibiorstwa Wykonawcy,

» zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wikdav mogicych wystpic¢
w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

» podatki obliczane zgodnie z oba®ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naiewlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykoaaadaag pozycg w WycenionymSlepym Kosztorysie jest ostateczna i
wyklucza maliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robétiyloh 3y pozycp kosztorysow.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Wpytyczne udzielania zamowigublicznych; Zatcznik do zarzdzenia nr 4 Generalnego Dyrektora Drég Publicznych
z dnia 5 kwietnia 1995r.

[2] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot dmagch i mostowych realizowanych na drogach zamiefsk
krajowych i wojewddzkich; GDDP 1989 r ( z poejszymi zmianami )

[3] Ustawa Prawo ochror§rodowiska

[4] Ustawa Prawo wodne

[5] Warunki Kontraktu

[6] Dane Kontraktowe
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej STgq svymagania dotyee wykonania i odbioru robét zawanych z odtworzeniem osi trasy
drogowej i linii brzegowej rzeki oraz wyznaczenipomktéw wysokéciowych podczas

,ODBUDOWY DROGI GLINIK SREDNI-SOKOtOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200"
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ledadrvy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniotye p. 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycarowadzenia robot zezanych z odtworzeniem w terenie niwelety mostu i
dojazdow oraz linii brzegowej rzeki.

llos¢ rob6t wg dokumentacji projektowej —g@# przedmiarowa
1.4. Okrélenie podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy Punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowezqracatkowy i koncowy punkt trasy

Pozostate okigenia - § zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi kiesleniami
podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdine" pit.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogbIn

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogo6lne dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdéw podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagamjélne" pkt 2.

2.2. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej i umocniera brzegowego.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i reperéw robych naley stosowd pale drewniane z gwdziem lub trzpienie
stalowe (stabilizacja punktow w istriegj nawierzchni), stupki betonowe albo rury metadow dlugéci okoto 0.50 m.
Pale drewniane umieszczone agiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ichikizalji powinny mi& srednie; 0.15-
0.20 mi dtugéci 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad szpilki stalowe i paliki drewniane o diugo okoto 0.50m Erednicy
50-70 mmSwiadki wbijane obok palikow osiowych powinny raidtugcé¢ okoto 0.50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" ikt



3.2. Sprzet do robét pomiarowych

Do wykonania robét konieczny jest sgirgeodezyjny taki jak:

» teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,

+ dalmierze,

» tyczki,

e faty,

» tasmy stalowe i parciane,

lub inny sprzt geodezyjny gwarantygy uzyskanie wymaganej doktadicopomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagagélne" pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Transport geodetéw, spite geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych doiletabji osi trasy i linii brzegowej oraz
wyznaczenia zakresu robot peoodbywa sic dowolnymisrodkami transportowymi .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogélne zasady wykonania robot
0Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@0'Wymagania ogolne pkt 5.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Zamawiajicy zobowjzany jest dostarczyWykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktowsekaciowych oraz
wszelkie inne dane, niegthe do wytyczenia punktéw gtéwnych w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaes&go Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezfuine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagt® odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawc
ponosi odpowiedzialrié za nasfpstwa niezgodriei wykonanych robét z DokumentgcProjektove, niniejsz ST oraz
Zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspaknadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora nadzoru o jakichkolwiekebach wykrytych w Dokumentacji
Projektowej zwgzanych z wytyczeniem punktéw gtéwnych trasy i linizegowej. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w Dokumentacji Projektowep zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. J# Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rmne terenu istotnie #ig sie od rzdnych okrélonych w
Dokumentacji Projektowej to powinien powiad@na tym Inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terentakim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzokszelkie roboty dodatkowe,
wynikajace z ré@nic terenu podanych w Dokumentacji Projektowegdreych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora
nadzoru, zostanwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora nadeanaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku oz Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkiyrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace
w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatzsowinny by
zaakceptowane przezzymiera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonwszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacze czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawizgo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek

zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia robét, to zostabne odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne diaipgtowej realizacji robét nakg do obowizkéw Wykonawcy.

5.2.  Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy drogowej inii brzegowej

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tgozenia powinny by zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyciu
pali drewnianych, stupkéw betonowych lub trzpietlewych a take dowiszane do punktdéw pomocniczych, pabmych
poza granig robét . Maksymalna odlegié pomidzy punktami gtéwnymi nie mie przekracza20 m.

Wykonawca powinien zaiy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiuwsi trasy drogowej, a tak& przy
obiekcie mostowym. Maksymalna odlegtaniedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej nie powinna &wigksza
niz 50 m.

Repery robocze natg zalary¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i umocnienigebavego.
Jako repery robocze rama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach.. O ile brak takich punktéw,
repery robocze nalg zalazy¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaftiwdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgly osiadanie.

Rzedne reperéw roboczych naie okresla¢ z doktadnécia do 0.5 cm stosa¢ niwelacg podwdjrg w nawizaniu do
reperéw pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rgdnej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley prowadzé
wedtug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@0.®ymagania ogélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovg rob6t dla:

e odtworzenia trasy drogowej jest kilometr [km].
8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogoblne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00:@/ymagania ogdlne" pkt 8.

Odbiér robét nagpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréwdgayjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedktadazynierowi.



9.

PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotycgce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] wykonanych rob6t obejmuje:

10.

(1]
(2]
(3]

(4]
(5]
(6]
[7]
(8]
9]

* wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéwsakaiciowych

* uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow

» wykonanie pomiarow bigcych w miae postpu robét, zgodnie z Dokumentadprojektovy

« zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

» wyr@b potrzebnych palikéw, taw i reperéw na okresldwy.

PRZEPISY ZWI AZANE

BN-72/8932-01 Budowle kolejowe i drogowe. Robaigmane.

Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM Warszawa, 1978

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét dvegch i mostowych realizowanych na drogach zamiefsk
krajowych i wojewddzkich, GDDP Warszawa, 1989

Instrukcja techniczna O-1
Instrukcja techniczna G-1.
Instrukcja techniczna G-2.
Instrukcja techniczna G-3.
Wytyczne techniczne G-3.1.
Wytyczne techniczne G-3.2.

[10] Instrukcja techniczna G-4.

Ogollne zasady wykonywané geodezyjnych.

Geodezyjna osnowa poaidGUGIK, 1978.

Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Geodezyjna obstuga styei, Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Osnowy realizacyjne, &GJ&983.

Pomiary realizacyjne GEJ 1983.

Pomiary sytuacyjne sekasciowe, GUGIK, 1979.



D 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 01.02.02. ZDECIE WARSTWY HUMUSU LUB /I/ DARNINY.

MECHANICZNE USUNI ECIE WARSTWY ZIEMI
URODZAJNEJ (HUMUSU) GR. W-WY 15 CM.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacihirécznej (SST) swymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych ze zdgiem warstwy ziemi urodzajnej
humusu i/lub darniny w ramach rob6t drogowych wameysacych na objedzie
tymczasowym podczas ,ODBUDOWY DROGI GLINIKSREDNI-SOKOLOWSKI-
MEDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOWMOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jestsostana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych
ze zdgciem warstwy ziemi urodzajnej (humusu) gr. 15 cnodige z Dokumentagj
Projektow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBIM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZT

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwizanych ze zggiem warstwy humusu i darniny nie nagagj st
do powtdrnego zycia naley stosowa:
— rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscach,



gdzie prawidtowe wykonanie robot sgierm zmechanizowanym nie jest diove,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&ngportu na odlegié
wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania rob6t zwranych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do
powtdrnego mycia, naley stosowa:
— noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinaabg transportowana w sposob nie
powodujcy uszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMRO0 ,Wymagania ogoélne” pkt
5.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejip@m by oczyszczony z humusu lub
darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego uycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikdw, sadzenigewr i krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowaméelmiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaiyniera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppshal
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidtowego
wykonania rob6t, wzgbnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna
grubag¢ warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykonywdnyunechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa roboét ziemnych orazmyah
miejscach okrdonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Grubg¢ zdejmowanej warstwy humusu (zae od gébokasci jego zalegania,
wysokasici nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowm) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Ilub wskez przez liayniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w



czasie intensywnych opaddw i bezpamnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghrlub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ollsie pasa przeznaczonego pod bugdrasy drogowej
jest pokryta darnipprzeznaczando umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposob, ktory
nie spowoduje jej uszkodiei przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hy skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy cigé¢ w
regularne, prostajtne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didégo boku
okoto 0,30 metra. Grulé darniny powinna wynoséiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozuycia pozyskanej darniny. Z&i darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi bysktadowana, to zalecagsjej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to naky ja magazynowa w
regularnych pryzmach. W porze rozwojiélno darnire nalezy sktadowa w warstwach traw
do dotu. W pozostatym okresie dar@inalezy sktadow& warstwami na przemian trawlo
gory i trawg do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtdérnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przedwiga miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jaki rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtriaisunécia humusu i
darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@OWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatioi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 hiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdiwogi lub odwiezieniem na odktad,



— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



D -06.04.01
ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznGT) g wymagania dotyege wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgzuijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t a@anych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Réw - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.ROw przydr&ny - réw zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgy wod: poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - réw zbieragy wodt sptywajca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fl4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogdélne wymagania dotycice spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsic moSliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
- koparek podsbiernych,
- spycharek lemieszowych,
- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- urzgdzeh kontrolno-pomiarowych,
- zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycyce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej ST, nina korzysta z dowolnychirodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0M, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu nasmegjo przez wag $cieciu trawy i krzakow w ohlgbie
rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych ndlg uzyska podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-
S-02204 [1]:
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- dla rowu przydr8nego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:11dg3, g¢bokas¢ od 0,30 m do 1,20 m
liczona jako r@nica pozioméw dna i 8szej krawdzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesi@rpy wewntrznej 1:3, nachylenie
skarpy zewstrznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoSréca pozioméw dna i 8szej
krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyolkyglone tukami kotowymi o
promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wetvamej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10, ¢bokas¢ od 0,30
m do 0,50 m liczona jako ghica pozioméw dna i Sszej krawdzi gornej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szekdékdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1dg51:3,
gtebokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinien¢byddalony co najmniej o 3,0 m od krgdzi skarpy drogowej przy
gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 mpazostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, ggokas¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowerompieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pdity rowu powinien wynosi 0,2%; w wyptkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczagych 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podfiny rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
-w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych 92,0
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiass - 2,0%,
- darnirg - 3,0%,
- faszyry - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzzgo z remontowanych rowdw i skarp lewywiezé poza obgb pasa
drogowego i rozplantowtaw miejscu zaakceptowanym prze&ymiera.
R Spos6b zniszczenia pozostaliopo usunjtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
InSyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp.1 Wyszczegoblnienie Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

53 |Spadek podisiny rowu 1 km na k&de 5 km drogi
Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu lraznal00m
Powierzchnia skarp lraznal00 m

6.2.1.Spadki podt8ne rowu

Spadki podtSne rowu powinny b§ zgodne z dokumentagprojektow, z tolerancj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu

Szerokac¢ i giebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektow z toleranci + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp nalBy sprawdzé szablonem. Pr&wit miedzy skarp a szablonem nie powinien przekracza
3cm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@AVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8. R
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektowy ST i wymaganiami IRyniera, jSeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycice podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatréoi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- 0oczyszczenie rowu,
- pogkbianie i profilowanie rowu,
- $ciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienig dr6
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogosleoty ziemne
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06.01.03. UMOCNIENIE SKARP | DNA ROWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét zwigzanych z wykonywaniem umocnienia skarp dla zadania:

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-MEDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z
ODBUDOWA MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1
1.3. Zakres sob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia Robét okreslonych
w Dokumentacji Projektowej zwigzanych z umocnieniem skarp i rowéw przez:

- elementami prefabrykowanymi.
1.4. Okre Slenia podstawowe
1.4.1. ROw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wode.
1.4.2. Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu
trawy.]
1.4.3. Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w zakfadzie przemystowym, ktéry po

zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie rowu lub scieku.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycz gce Robot
Ogoblne wymagania dotyczagce Robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowéw objetymi niniejszg SST sa:
- kruszywo,
- cement,
- zaprawa cementowa,
- elementy prefabrykowane:
e $cieki betonowe korytkowe typu mulda,
« prefabrykowane piyty azurowe o wym. 40 x 60 x 8 cm.

2.3. Nasiona traw

Wyhér gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
sie stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023.
2.4. Kruszywo

Zwir i mieszanka kruszynowa powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111.

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113.

2.5. Cement

Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701.

Cement hutniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 .

Sktadowanie cementu powinno byé zgodne z BN-88/6731-08 .

2.6. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnien rowow i sciekdw nalezy stosowa¢ zaprawy cementowe zgodne z
wymaganiami PN-B-14504 i PN-B-14501.
2.7. Elementy prefabrykowane

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do wykonania umocnienia dna sciekéw lub
terenowych, powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01.

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betonowych, uzytych do wykonania sciekéw,
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg. Ptyty chodnikowe betonowe powinny odpowiadac
wymaganiom BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/03.

Do wykonania prefabrykatéw nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250, klasy co najmniej 25.




Nasigkliwosc¢ prefabrykatéw nie powinna przekracza¢ 4%.

Scieralno$¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekraczaé 3,5 mm.

Whytrzymatosé betonu na s$ciskanie powinna byé zgodna z PN-B-06250 dla przyjetej klasy
betonu.

Powierzchnia prefabrykatéw powinna by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
zatartej.

Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste. Wklesto$¢ lub wypuktosé powierzchni
elementow nie powinna przekracza¢ 3 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarow prefabrykatow:

« na dlugosci +10 mm,

e nawysokosciiszerokosci + 3 mm.

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania, na podiozu
utwardzonym i dobrze odwodnionym.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycz ace sprz etu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.
3.2. Sprzet do wykonania Robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- rowniarek,
- walcéw gtadkich i zebrowanych,
— ubijakéw o recznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieznych,

— piyt ubijajgcych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycz gce transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zawilgoceniem.
4.2.1. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.2. Transport cementu

Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 .
4.2.3. Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami.

Do transportu mozna przekaza¢ elementy, w ktérych beton osiggnat wytrzymatosé co najmniej
0,75 Re.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowéw trawa nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Przed przystgpieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Duze powierzchnie terendw (wysokie nasypy, gtebokie wykopy) pozbawione ziemi roslinnej
obsiewa sie bez ich uprzedniego humusowania, w nizej podany sposéb:

— powierzchnie skarpy i rowu bezposrednio po wysianiu na niej trawy skrapia sie woda, przykrywa
pocietg stomg w ilosci ok. 400 g/mz, a nastepnie skrapia emulsjg asfaltowg lub asfaltem
uptynnionym, w ilosci ok. 400 g/mz;

— powierzchnie skarpy i rowu po wysianiu trawy pokrywa sie gruntem poprzez lekkie grabienie
powierzchni skarpy.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.




5.3. Uktadanie elementéw prefabrykowanych

Prefabrykowanymi elementami stosowanymi dla umocnienia skarp i rowéw sg prefabrykaty
wymienione w p.2.2.

Podtoze, na ktérym uktadane beda elementy prefabrykowane, powinno by¢ zageszczone do
wskaznika |s > 1,0. Na przygotowanym podtozu nalezy utlozy¢ podsypke cementowo-piaskowg
grubosé 5cm o stosunku 1:4 i zagescic do wskaznika Is = 1,0. Elementy prefabrykowane nalezy
uktada¢ z zachowaniem spadku podtuznego i rzednych $cieku zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Spoiny pomiedzy ptytami nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg o stosunku 1:2
i utrzymywac w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 6
6.2. Kontrola jako $ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych Rob6t i ich zgodnosci z SST, oraz
na sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
6.3. Kontrola jako $ci umocnie h elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:

wskaznika zageszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pkt 5.5
szerokosci dna koryta - dopuszczalna odchytka + 2 cm,
odchylenia linii Scieku w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne £ 1 cm,
— réwnosci gornej powierzchni scieku - na 100 m dopuszczalny przeswit mierzony tatg 2 m - 1 cm,
dokfadnosci wypetnienia szczelin miedzy prefabrykatami - petna gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
- m (metr) umocnionych powierzchni skarp i rowow,
- m (metr) utozonego scieku z elementéw prefabrykowanych wraz z wykonaniem tawy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgoblIne zasady odbioru Robo6t

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Odbiér Robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.
8.3. Zasady post epowania w przypadku wyst gpienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powinien usung¢ je w terminie
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymywac¢ postepu prac.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. OgolIne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m umocnienia skarp i rowdéw przez humusowanie, obsianie, obejmuje:
— Roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w SST.
Cena 1 m utozonego scieku z elementéw prefabrykowanych i 1 m umocnienia skarp
obejmuje:
- Roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- ew. wykonanie koryta,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— ulozenie prefabrykatow,
— pielegnacja spoin,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w SST.




10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

10.1 PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

10.1 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

10.2 PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
10.3 PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie
10.4 PN-B-14504 Zaprawa cementowa

10.5 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci

10.6 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania

10.7 BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.8 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

10.2. Inne materiaty
10.2 Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe Roboty ziemne.
10.3 Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.




D - 04.00.00. PODBUDOWY

D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabkidwanego
mechanicznie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST doty@asad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem podbudowy z
tlucznia klinowanego klicem stabilizowanego mechanicznie w ramach projpkt

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosojakmdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z wykonaniem warstw
podbudéw z kruszywa tamanego stabilizowanego mech@ie wedtug PN-S-06102 i obejmujtozenie:

- podbudowy z kruszywa tamanego (tlucznia) 31,583 wraz z zaklinowaniem Kiem- w-wa gr. 15 cm
- lokalne wyréwnanie kruszywem tamanym 4/31.5

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegay na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z tlucznia kamiennegocz$¢ konstrukcji nawierzchni sktadgja st z jednej lub wgcej
warstw ngnych z ttucznia i klica kamiennego.

1.4.3. Pozostate okéenia podstawowe agszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST DM-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 1.4 .

1.5. Og6Ine wymagania dotycice robét

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w SST DM-00.00.00 , Wymagania ogghké 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skitadowania, pumdav SST DM-00.00.00
~Wymagania ogoine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu padbwy z tlucznia, wg PN-S-96023 [9}h:s

— kruszywo famane zwykle: ttucze kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

Powinny one by jednorodne, bez zanieczyszazsbcych i domieszek gliny.




2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nafe uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

- thuczer od 31,5 mm do 63 mm,

kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
miat kamienny

Inspektor Nadzoru mie dopuci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, agbr spérdd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagambstan okreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dkamymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadjicaley stosowd kruszywo gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w talglcl i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il

1 |Scieralngé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:

- w tluczniu 35
- w Kklincu 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wassinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, nieagj ni: 30
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie ydej
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych 4,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgedniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz: 30
- w klincu nie bada
- w thuczniu Sig

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klica w zaleénosci od warstwy podbudowy tluczniowej, wg PN-B-
11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ¢giej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w tluczniu i w klicu 75
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klicu 15
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz:




- w tluczniu i w klacu 15
Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa
zasadnicza

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714¢
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w tluczniu i w Kliacu 0,2
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w thuczniu i w kliacu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

wzorcowa

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy teby¢ studzienna lub z wodagu,
bez specjalnych wymafia

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennegoipimm wykazé sie mazliwoscig
korzystania z nagbujgcego sprgtu:

a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozenia klinca,

c) walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljadem,
e) szczotek mechanicznych do usgnié nadmiaru kfica,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich daakowego dogszczenia,

g) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagagére” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaglaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OgdIne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST DM-Q0®ANymagania ogolne” pkt 5.




5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod podbudowttuczniong powinno spetniawymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnadwyozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod pddiag ttuczniows powinna by utozona warstwa odcingga.

W przypadku zastosowana peuizy warstvg podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem padtavarstwy
odcinapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych, wytany wzorem:

— <15
85

gdzie:D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvely odcinagcej

Podbudowa powinna byvytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentaprojektova
lub wedtug zaleaeInspektora Nadzoru, z tolerancjami atomymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubd&¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie g by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grdbowarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mie
przekracz& 20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroziozone w warstwie o jednakowej gruded przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigreta grubdgé projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma praejami walca statycznego, gtadkiego o
nacisku jednostkowym nie mniejszymzr80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpocaé si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwasic pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk w kierunku
osi jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetzsowinno rozpocx sie od dolnej
krawedzi i przesuwa si¢ pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, poywatowaniu kruszywa grubego n&jeroziazyé
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinoveakruszywa grubego. Do zggzczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej K/m?. Grubg¢ warstwy lnego kruszywa drobnego
powinna by taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszgwdego zostaly wypetnione kruszywem drobnym.
Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowmeakruszywa drobnego nalepowtarzaé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetréwanrstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalesura¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacis&dnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu d@egczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jeceli w SST przewidziano konieczéo wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 pirzed
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy spezbudowlany do rozktadania i zeggczania kruszywa jest vitawy,

— okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania wymaganej gdabo
warstwy po zagszczeniu,




- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego ivska
zag:szczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniefyd takich materiatéw oraz spyti do rozktadania i zagzczania,
jakie bzda stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 ri do 800 m, a diugéé nie powinna by mniejsza
niz 200 m.

Odcinek prébny powinien Igyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidaazoru.

Wykonawca mee przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkébnego przez
Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru zdecyduje, czy Wykonawgdzle musiat wykonaodcinek prébny.
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nagpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad Inspektora Nadzoru, gotawpodbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyziany napravd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt
napraw wyniktych z niewkeiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakei robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie witaciwosci kruszywa okrédone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2
niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Cestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czstotliwosé oraz zakres bada przy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwosé badan
Minimalne ilosci K | . hni
o badan na Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada . o podbudowy na jedno
dziennej dziatce badanie (n?
roboczej sk (i
1 Uziarnienie kruszyw
Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
3 Zawartac¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 | Scieralngé kruszywa 6000
5 Nasgkliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianiezrodta pobierania
6 Odporna¢ kruszywa na dziatanie mrozu materiatow
7 Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2. Badania wtdciwosci kruszywa




Prébki nalgy pobier& w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na biegco przekazywane kynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocen wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawcz czstotliwosciag gwarantujcg zachowanie jak&i robét i zawsze w przypadku
zmianyzrédia pobierania materiatéw oraz na polecenigmiera. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane
przez Wykonawe w spos6b losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace naénosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwoi¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z ttuczr kamiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwosé pomiaréw
1 Szerokdé¢ podbudowy 10razy na 1l km
2 Rowna¢ podiwzna w sposob cgly planografem albo co 20 m

lata na kadym pasie ruchu

3 Réwnai¢ poprzeczna 10razyna 1l km

4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach
6 Uksztattowanie osi w planié* €0 100 m

7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, le¢z
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejznraz ng
2000 nf

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké& podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraydmikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej
lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentaciji projektowe;j.

6.4.3. Rownd¢ podbudowy
Nieréwnaci podiuizne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrove tata lub planografem, zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [11].
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fat.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy




Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWimpt by¢ zgodne z dokumentagcjprojektovy z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @edj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.4.7. Grubgé¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy nie meze r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczep cm,
6.4.8. Nénos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna speétmgmagania dotycge négnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nénosci podbudowy zasadniczej w zalsosci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy

Kategoria ruchu uzyciu ptyty o §rednicy 30 cm (MPa)

PierwotnyM 'E WtérnyM g
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocnianégrzony ptyd o srednicy 30 cm, powinien Ry
wickszy od 50 MPa.

Zaggszczenie podbudowy nale uzn& za prawidiowe, gdy stosunek wtdrnego modutu odkseniaM:E' do

pierwotnego modutu odksztalcem'di:E jest nie wgkszy od 2,2.

e

Me

< 22

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazupyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamaniary zostam
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wzgj lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerggdbudow przez
spulchnienie warstwy na petgruba¢, do potowy szerokai pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzmneg
pobocza), dotzenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubos¢




Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedniglasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny kddatwykonaniu tych robét
nasgpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewtdciwa nosnos¢ podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeldz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganefnasci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonaweallpudowy tylko wtedy, gdy zar@nie nénosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ONVymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarova

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy wykonanej z ttuczkeaniennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM-00@QNymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami Inspektor Nadzoruzgk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem podbudowy z tlucznia dokonuge e zasadach odbioru robot
zanikajcych i ulegajcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ipodbudowy tluczniowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podim,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- roziozenie kruszywa,

— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

Cena wykonania 1 favyréwnania podbudowy kicem obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podim,




dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

roztozenie kruszywa,

zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

-
o

11.

© 0 N o gk bk

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112

PN-S-96023

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarzanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladunaisego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieghdigiosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod, bezpdredni
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawairtanieczyszczeorganicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaitieralndgci w bebnie Los Angeles
Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzaimogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia ezthia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztataewaerzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyty

Drogi samochodowe. Pomiar rowdednawierzchni planografem i tat







D - 05.00.00. NAWIERZCHNIE

D-05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTH svymagania dotycge wykonania i odbioru robot zawanych z wykonaniem
warstwy wizacej i $cieralnej z betonu asfaltowego, ktére zogtagkonane w ramach projektu pn.

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200”

1.2 Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zl@oai
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonywaniem
warstwy wizacej i cieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2Gflikjmuje:

- mechaniczne wykonanie wa-wyaiicej z betonu asfaltowego o uziarnieniu 0/16 mnbgbucm, - KR 1
- mechaniczne wykonanie wa-dgieralnej z betonu asfaltowego o uziarnieniu 0/128 grub. 4 cm KR 1

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetiacza mineralnegokmestonym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiegniloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gop, w okrélony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) mieszanka mineralno-asfaltowa idoa i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra popramdthez asfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamiody; maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podlage pod warstwe asfaltowy - powierzchnia przygotowana do gmia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony- asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczahniki.
1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszoragfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej wucgbprawdzenia, czy jej vdeiwosci
s3 zgodne z receplaboratoryja.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o dhégo co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psmegtu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR)— obcizenie drogi ruchem samochodowym, wypae w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na gob

1.4.11.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini podanymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania odghhke 1.5.
2. MATERIALY



2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST DM-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Lepiszcze

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniafy wymagania okidone w PN-EN 12591:2002 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowd asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.2.1. Warunki transportu i skladowania lepiszca

Za dostawy lepiszczy i ich jd@kadpowiedzialny jest Wykonawca rob6ét.

Zasady jakéciowego odbioru lepiszczy Wykonawca rob6t uzgadnidadzorem. Zabraniaesstosowania do tego
samego asortymentu robo6t lepiszczy pochogeh od rénych producentow.

Transport i przechowywanie lepiszcaywmno by zgodne z warunkami uzgodnionymi z Nadzorem i
powinny odpowiadawymaganiom norm i przepiséw dotyexch poszczegdlnych rodzajéw lepiszczy. Lepiszcze
nalezy przechowywa w zbiornikach stalowych, wyposanych w urgdzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do miesz&nemineralno-asfaltowych wedlug przeznaczenia
mieszanki i obgkenia ruchem

Lp. Typ mieszanki Tablica Zatacznika A | Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR 2
1. Beton asfaltowy do warstwy Tablica C 50/70
wigzacej i wyrbwnawczej
2. Beton asfaltowy do warstwy Tablica E 50/70
scieralnej

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wigciwosci asfaltow drogowych o penetracji od 20x0,1
mm do 330x0,1 mm wg PN-EN 125902 z dostosowaniem do warunkéw polskich

Lp Wiasciwosci L) Metoda badania
50/70
WEA SCIWO SCI OBLIGATORYJNE

1. | Penetracjaw 25C 0,1 mm 50+ 70 PN-EN 1426

2. | Temperatura rgknienia °C 46+ 54 PN-EN 1427

3. | Temperatura zaptonu , nie mniejni °C 230 PN-EN 22592

4. | Zawartg¢ sktadnikéw rozpuszczalnych , 99 PN-EN 12592
nie mniej nk % m/m

5. | Zmiana masy po starzeniu ( ubytek lub 0,5 PN-EN 12607-1
przyrost) nie wgcej nz % m/m

6. | Pozostata penetracja po starzeniu , nie mniej 50 PN-EN 1426
niz %

7. | Temperatura reknienia po starzeniu , nie 48 PN-EN 1427
mniej niz - %

WEA SCIWO S§CI SPECJALNE KRAJOWE

8. | Zawartd¢ parafiny , nie wgcej nz % 2,2 PN-EN 12606-1

9. | Wzrost temperatury glinienia po starzeniu , 9 PN-EN 1427
nie wiecej niz °C

10. | Temperatura famliwéi , nie wiecej niz °C -8 PN-EN 12593

2.3. Wypetiacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spetnigty wymagania okrfdone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Do mieszanki na KR 2 nie by dopuszczony wypetniacz zagtzy.



Transport i przechowywanie wypetneaecausz odbywa sie w sposdb chronty go przed zawilgoceniem,

zbryleniem i zanieczyszczeniami.
Przechowywanie wypetiacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nale stosowa kruszywa podane w tablicy 3i 4.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyvaie w warunkach zabezpieczeych je przed zanieczyszczeniem i

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiegkcjami.

Tablica 3. Wymagania wobec materiatdow do warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materiatéw na
warstwe scieralng
nr normy KR 2

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996

[2], PN-B-11115:1998 [4]

a) ze skal magmowych i przeoboaych Kl I, Il; gat.1, 2

b) ze skat osadowych jw.

Cc) z surowca sztucznegozugle pomie-dziowe

stalownicze) jw.
2 Kruszywo tamane zwykte wg PN-B-11112:1996 [2] Ikll; gat.1, 2
3 Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11
4 Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego

surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] KI. I, Il; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,

zastpczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorgjngg pyly z odpylania,
popioty lotne

7 Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 [6] jak w Tialp 1

Grysy stosowane do mieszanek betonu asfaltowegmog wykazywa& oznak zwietrzenia , &dazalty oznak

zgorzeli lub zmian natury chemicznej.

Tablica 4. Wymagania wobec materiatow do warstwy vaizacej i wyrownawczej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu materiatdow
nr normy KR 2
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego KI. I, Il; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw.
2 | Kruszywo tamane zwykte wg PN-B-11112:1996 [2] Ikll; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. I, Il; gat.1, 2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
b) innego pochodzenia zastpczy
wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylania,
popioty lotne




7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70
8 | Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13] -

Dla kategorii ruchu KR 2 dopuszcza stosowanie wypelniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegy i za zgog Inspektora
Nadzoru.

2.4.1. Dostawy kruszywa

Wykonawca odpowiedzialny jest za jgkmateriatow.

Wykonawca jest zobaygany do prowadzenia #oiowego i jakdciowego odbioru dostaw oraz wykonania
z ustalon czestotliwoscia laboratoryjnych badakontrolnych. Wyniki tych badanalery przekazywa w
okreslonym trybie Nadzorowi. W umowie z dostaywalezy okresli¢ sposob pogpowania w przypadku dostawy
materialu niezgodnego z wymaganiami niniejszej SORMB.

Pochodzenie kruszywa i jego jgkmusi by wczeniej zaaprobowana przez Nadzo6r. Poszczeg6ine grupy
podgrupy i asortymenty kruszyw powinny pochédzjednegarodtia.

Transport i sktadowanie kruszywa powiodbywa si¢ w warunkach zabezpieczajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami. Zaleca by frakcje
drobne (poniej 4mm) byly chronione przed opadami plandekamidttez zadaszenie.

2.6.Srodek adhezyjny

Do mieszanki mineralno-bitumicznej przypadku gdy przyczepsibdasfaltu do kruszywa oznaczona
zgodnie z PN-84/B-06714.22 jest mniejsza80% wzgtdnie , gdy spadek stabiléw préobek wykonanych wg
metody Marshalla a przechowywanych 48 h w wodzienap. 66C (a nastpnie wysuszonych) przekracza 10%
powinien by stosowanyrodek zwekszajcy przyczepnée .

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy wiacej z betonu asfaltowego powinien wyké&zaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— wytwérni mieszanki mineralno-bitumicznej o mieszancyklicznym lub cigtym, posiadajcej petne
wyposaenie gwarantace whaciwg jakas¢ wytwarzanej mieszanki ,

— ukfadarki do uktadania mieszanek mineralno-asfalthwmypu zagszczanego, o wydajici skorelowanej z
wydajnaicia wytwdrni i posiadajcej automatyczne sterowanie pozwgdaj na utaenie warstwy zgodnie
z zaloomg niweley i grubdcia oraz podgrzewan plyte wibracyjra do wsgpnego zagszczania,

— skrapiarki do skropienia podta przed uktadaniem kolejnych warstw ,

— zestawu walcow lekkichsrednich i cézkich , stalowych gtadkich i ogumionych ,

— szczotek mechanicznych lub/i innych aizeh czyszcacych ,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdmo.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagagire” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1. Asfalt



Asfalt nalezy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.2.2. Wypetniacz

Wypetiacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu materiagypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymemtaiszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoiem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi o zkj tadowndci |,
wyposaonymi w pokrowce brezentowe.

Powierzchri wewrgtrzng  skrzyni samochoddw , wywrotek przed zatadumkilery spryské w niezkzdnej
ilosci srodkiem zapobiegagym przyklejaniu si mieszanki.

Skrzynie samochoddéw wywrotek powinny ¢ lostosowane do wspotpracy z uktadavk czasie roztadunku,
kiedy to ukltadarka pcha przed sotwvywrotke.

W czasie transportu i oczekiwania na roztedtumieszanka powinna bprzykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztaduniel powinien przekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si stosowanie samochoddéw termosow z podwojngoianami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST DM-000Q)Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Za wykonanie receptur odpowiada Wykonawcatob

Receptury powinny Idy opracowane dla konkretnych materiatbw zaakeegbych przez Nadzor do
wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywngehbek tych materiatow.

Przed przyspieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inspedto Nadzoru, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacii projekt sktadaszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badaboratoryjnych
poszczegolnych sktadnikdw i prébki materialdw polerav obecnéri Inspektora Nadzoru do wykonania bada
kontrolnych przez Zamawigjego.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okréleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Krzywe uziarnienia mieszanek mineralnych powimieici¢ sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne podane Tablicy 5 .

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki minealnej do warstwy S$cieralnej z
betonu asfaltowego



Wymiar oczek Rzedne krzywych granicznych
sit #, mm MMA 0/12,8 mm na warstwe

scieralng

KR 2

Przechodzi przez:
20,0 100

16,0 90+100
12,8 80+100

9,6 69+100

8,0 62+93

6,3 56+87

4,0 4576

2,0 35+64
(zawarta¢ frakcji grysowych) (36+65)
0,85 26+50
042 1939
0,30 1733
0,18 13:25
0,15 1222

0.075 7211

Optymaln ilos¢ lepiszcza naley ustalt na podstawie zarobow prébnych wg Marshalla, @&gc modut
sztywndci pefzania , stabilnig, odksztalcenie, zawad®wolnych przestrzeni i wypetnienie wolnych przestrizw
mieszance mineralno-bitumicznej.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 A
7 10
80 / 20
° 4
g 70 / 30 .
7] -
N Yy, (0]
5 50 50 &
g @
5 40 i 60 &
g - e
20 A — 80
d -
4
10 e
= 90
0 100
0,075 0,15 018 03 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1
128 20 31,6

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralB4 od 0 do 12,8 mm do warstwicieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-adtawych oraz warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego



Wymagania dla warstwyscieralnej
zZ BA
Lp Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 2
1 Modut sztywnéci pelzania”, MPa nie wymaga si
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w > 5 59
temperaturze 60C, kN =
3 Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4 Wolna przestrzew probkach jw., % viv od 1,5do 4,5
5 ;\)/ypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., 0d 75.0 do 90,0
6 Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 12,8 mm od 1,5do 4,0
7 Wsk&nik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

*) — zag;szczone 2 x 50 udenzebijaka

5.2.2. Warstwa wjzaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy vaizacej i wyrownawczej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 7.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralrgehvarstwy wazacej z betonu asfaltowego przedstawiono
na rysunku 2.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ hystalony na podstawie badarébek wykonanych wg
metody Marshalla; prébki powinny spetaiaymagania podane w tablicy 7 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiaca z betonu asfaltowego powinna spetnigmagania podane w tablicy 7 Ip. od 6 do 8.

Tablica 7. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do arstwy wigzacej i wyréwnawczej z betonu

asfaltowego
Wymiar ocze Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
MM na warstw ¢ wigzaca i wyrbwnawczej
0/16 mm
KR 2
Przechodzi przez:
25,0
20,0 100
16,0 88+100
12,8 78+100
9,6 67+92
8,0 60+-86
6,3 53+80
4,0 42+69
2,0 30+54
zawartgéziarn > 2,0 mm (46+70)
0,85 20+40
0,42 14+28
0,30 11+24
0,18 8+17




0,15 7+15
0,075 3+8

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy wizacej z betonu asfaltowego przedstawiono na
rysunku 2.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 )
90 r4 / 10
/)
80 20
/

o
3 70 / 30
2 . . A =
" 5
N 60 40 O
(453 O
8 g
‘o 50 / so &
o ©
S 40 A 60 @
IS S
o a

30 —% 70

20 80

/
10 & — 90
sl
0 100
0075 015 018 03 042 0.85 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy awicej i
wyréwnawczej nawierzchni drogi o ohzeniu ruchem od KR2

Tablica 8. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfawych i warstwy wigzacej i wyréwnawczej z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec
o~ RvreriF MMA, warstwy
Lp. Wiasciwosci wiazacej,
wyréwnawczej
KR 2
Uziarnienie mieszanki 0/16
1 Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymaga si
2 Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze >8,0 &6,0)
60° C, zagszczonych 2x75 uderieibijaka, kN - '
3 Odksztatcenie prébek jw., mm 0od 2,0do 5,0
4 Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0
— - - > —
5 Wypeltnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65.0 do 80.0
6 Grubd¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 7,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

*) dla warstwy wyréwnawcze;j

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j



Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym zapewniajcej
prawidiowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza si dozowanie okjtosciowe asfaltu, przy uwzetlnieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynosi: jedna dziatka elementarna wagi, walilie przeptywomierza,
lecz nie wécej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onc¢bgiozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania, zapevguian
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltu w zhlarnby¢ zgodna ze wskazaniami oklenymi przez
producenta asfaltu .

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemrdodaniu wypetniacza uzyskata
wihasciwg temperatuy.

Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywvyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej z zastosowaniem asfaltu wymienionego
tablicy 1 powinna b§zgodna ze wskazaniami producenta asfaltu .

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana ( z ozanakaebieskiego dymu w czasie wytwarzania ) oraz o
temperaturze nszej od wymaganej powinnabpotraktowana jako odpad produkcyjny .

5.4. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod warste nawierzchni z betonu asfaltowego powinnat wyprofilowane i rowne. Powierzchnia
podiaza powinna by sucha i czysta.
Nieréwnaci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Maksymalne nieréwndci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

N Podtoze pod warstwe
Lp. Drogi i place
scieralng wiazaca
1 Drogi klasy G i Z 9 12
2 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwdoi podiaza s wicksze od podanych w tablicy 9, pozionaley wyréwna poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawcze;.

Powierzchnie czotowe kranikow, wlazéw, wpustéw itp. ugdzeh powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelnigjcym okrélonym w ST i zaakceptowanym przez Inspektora Nadzor

Podiae pod warstw wigzaca stanowi warstwa podbudowy z tlucznia , wykonang miniejszej SST D
04.04.02. ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabiizmgo mechanicznie” ,zgodnie z lokalizaokreslona w
dokumentacji projektowe;.

5.5. Pojczenie medzywarstwowe



Kazda utozorg warstve nalery skropt emulsp asfaltovs przed utéeniem nasfpnej, w celu zapewnienia
odpowiedniego patzenia m¢dzywarstwowego, w ilici ustalonej w SST D-04.03.01 .

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaeno¢ uktadana , gdy temperatura otoczenia jest migzaiod +
10°C dla wykonywanej warstwy 8 cm .

Nie dopuszczagsuktadania warstw nawierzchni na mokrym padte podczas opaddéw atmosferycznych oraz
silnego wiatru / V> 16 m/s /.

5.7. Zarob prébny
Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest zobowjzany do
przeprowadzenia w obecsm Nadzoru kontrolnej produkcji w postaci probnegwobu.

W pierwszej kolejrii nalezy wykona& probny zaréb na sucho , tj. bez udziatu asfaltu ¢elu kontroli
dozowania kruszywa i zgodém sktadu granulometrycznego z projektowdnzywy uziarnienia. Probkmieszanki
mineralnej nalgy pobra po opré&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego zaids mineralnej , naly wykona pelny zaréb prébny
Z udziatem asfaltu, wigoi zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawa# asfaltu w mieszance oléta sie wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartgi sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowe] vertgm skladu zaprojektowanego podano w
tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancije zawartdci sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgjdem skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probk metods ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-

Lp Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowe do nawierzchni

drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2

1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkaéhmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0
2 |Ziarna pozostape na sitach o oczkach # m

0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 30
3 | Ziarna przechodge przez sito o oczkach # +20

0,075mm -
4 | Asfalt +0,5

5.8. Odcinek prébny
Wykonanie odcinka probnego powinno gist co najmniej na 3 dni przed rozpgciem robot .
Wykonawca wykonuje odcinek prébny w celu :
 stwierdzenia czyiyty sprzt jest wiaciwy ,

o okreflenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gsagzaniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektogrepaci warstwy ,

 okreslenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do wykonania odcinka prébnego wykonaweégjel takich materialtdw oraz spitz, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien bylokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspekidaazoru.

Wykonawca mze przysipi¢ do wykonania warstwy nawierzchni po zaakceptuw odcinka probnego przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonanie odcinka prébnego powinno zéspotwierdzone przez Nadzér w protokole.

Inspektor Nadzoru zdecyduje, czy Wykonawedaie musiat wykonaodcinek prébny.



5.8. Wykonanie warstwy wizacej iscieralnej z betonu asfaltowego

Wykonawca ponosi cabdpowiedzialné¢ za jak@¢ wykonanych robét.
Produkcja mge zosta rozpoczta na wniosek Wykonawcy po wyseniu zgody przez Nadzér.

Przed przygpieniem do uktadania powinnadwyznaczona niweleta.

W przypadku warstwdcieralnej niwelef okreila powierzchnia warstwy wiacej, na ktdg uktada s warstve
scieralry o réwnej grubéci.

Zaleca s, aby dzienna dziatka robocza byla wykonang saérokdcig jezdni, bez wydhzania jednej potowy.

W przypadku rozktadania warstwy potpszerokdci jezdni, wysgpujace zhcza podtane naley réwno obcic
i posmarowa lepiszczem.

Lokalizacja ziczy podtinych kolejnych warstw nawierzchni powinnachgrzesungta o co najmniej 15 cm ,
aby nie zachodzity na siebie.

Zamiast smarowaniagezy mazna stosowaw uzgodnieniu z Zamawiggym samoprzylepntasme asfaltowo-
kauczukowy przyklejory do obcétego zhcza, przed dalszym uktadaniem warstwy.

W taki sam sposo6b najepostpowa: w przypadku zjcz poprzecznych wynikagych z dziennj dziatki
roboczej.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powibyt nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w punkcie 5.3. SST

Zagszczanie mieszanki powinno odbyinge zgodnie ze schematem prgeyvalca , ustalonym na odcinku
prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna Byzgodna z ustaleniami producenta
podanymi w Aprobacie technicznej .

Do zagszczania naley wywaé zestawu walca gtadkiego stalowego dwukotoweg@lzem ogumionym typu
ciezkiego oraz na wygtadzenie - walca dwukotowérgminiego.

Zaleca siwstpnie zagsci¢ deslk wibracyjm rozkltadarki. Czynn& zag:szczania powinna trwanie diwej niz
okoto 15 minut, przy czym niectizie ona rozagnicta na odcinku diszym niz 30 - 40 mb.

Podstawowe zasady zsgczania :
» zagszczanie naley przeprowadzapoczwszy od krawdzi ku srodkowi ,
» nalery najezdza¢ na watowan warstwe kotem napdowym /w celu uniknicia sfalowa
nawierzchni/ ,
* walowanie nalgy rozpoczyna walcem gtadkim , a naginie wprowadzi walec ogumiony przy niskim
cinieniu , podwyszapc je w miag watowania ,
* manewry walca naly przeprowadzaptynnie na odcinku juzagszczonym,
» predkos¢ przejazdu walca powinna dyednostajna 2-4 km/h na patlu i 4-6 km/h  w dalszej
fazie walowania,
» watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostronspradku naley rozpoczyna od dolnej krawdzi
ku gorze.
Nie naley stosowa walcow ogumionych magych opony ziyte, bieznikowane i nie posiadge zmiany
cisnienia.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogbpié 6.

Wykonawca zobowzany jest do wykonania petnego zakresu hadabudowie. Badania kontrolne obejmu;j
caly proces budowy od okresu przygotowawczego abiad zgromadzonych materiatow) poprzez etap budowy
(produkcja i wbudowanie mieszanek) do odbiortatesznego .

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét



Przed przygpieniem do robét i przy zmianigrddta dostaw materiatdw Wykonawca powinien wykéna
badania lepiszcza , wypetniacza oraz kruszyw prezmych do produkcji mieszanki mineralno-asfaljowe
zgodnie z wymaganiami norm wyszczegolnionych w gieR. SST i w punkcie 5. SST.

Wyniki tych bada wraz z atestami oraz recepturami przedstavadpowiednim wyprzedzeniem Inspektorowi
Nadzoru do akceptaciji .

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevasfaltowej podano w tablicy 9

6.3.2. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfiowej
Badanie skitadu mieszanki mineralno-asfaligyaéega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn z toleranci podan w punkcie 5.7. STWIORB.

Oznaczenie sktadu ziarnowego mieszanki ralnej po ekstrakcji naky wykonywa dwustopniowo. Pierwszy
etap to przesiew probki na sicie 0,075mm na mokmgostad cze$¢ mieszanki po powtdrnym wysuszeniu
przesiewa na sucho

Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nalgpobra& po wymieszaniu kruszyw , a przed podaniem
asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna ¢bygodna z zaprojektowamv recepcie laboratoryjne;.

6.3.3. Badanie wisciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okreili¢ penetragj i temperatug micknienia.

W czasie roztadunku cysterny Wykonawcazebowhzany pobré proble lepiszcza wiléci 2 kg do
szczelnego metalowego pojemnika i przekadadzorowi.

W przypadku wyspienia watpliwosci odnanie jakdci tej dostawy wyniki badania prébki Nadzoey s
miarodajne i przeglzap o dalszym toku pogbowania .

6.3.4. Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné wypetniacza.

Tablica 12. Czstotliwosé oraz zakres bad# i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralnesfaltowej

Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badan na dziennej

Lp. Wyszczegolnienie bada dzialce robocze]

1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralfd-probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg

2 | Wissciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 | Wissciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 | Temperatura sktadnikéw mieszankpzor cagly
mineralno-asfaltowej

6 | Temperatura mieszanki mineralfkeazdy pojazd przy zatadunku i w czasgie
asfaltowej wbudowywania
Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

Wiasciwosci probek mieszanki mineralnpjeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
Ip.1i1p.8 — badania magdhy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

6.3.5. Badanie wisciwosci kruszywa



Przy kadej zmianie kruszywa nate okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikébw mieszanki minealno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki minerasfaltowej polega na odczytaniu temperatury nai skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacZbeoeperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi

w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqued¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wszaece i

odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceiigealnej jej wyghdu w czasie produkcji,

zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metagMarshalla .

Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjm oraz z STWIORB punkt 5.2. Tablica 2 .
W czasie uktadania nawierzchni rgl&ontrolowa:
« doktadnd¢ skropienia podiza lepiszczem pod wzglem jednorodnéei i zuzycia na 1

» sprawndé¢ uktadarki pod wzgidem funkcjonowania ptyty wibracyjnej, grutm i jednorodnéci uktadanej

warstwy,
» prawidtowas¢ przebiegu procesu watowania zgodnie z wymogam9pSTWiORB,

e temperatw zag:szczanej mieszanki. Temperaturzagszczanej

mieszanki

ciggly, pocawszy od chwili zatadowania do uktadarki, po jeftozeniu i w czasie watowania.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw wykonanych warstw nawierzchni z betasfaltowego podaje tablica 13

Tablica 13. Castotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diggdl km

2 Réwna¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief ob 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrafugaci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar gdnych niwelacji podiznej i poprzeczngj
oraz usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 30060 m

8 Zkacza podtane i poprzeczne cala diugaziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy| cata didgo

10 | Wyghd warstwy ocena gijfa

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z#dego pasa o powierzchni do 3006 m

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Réwndé warstwy

nale badé w sposoéb



Nieréwndaci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzey BN-68/8931-04 nie powinny by
wieksze od podanych w tablicy 14.

Tablica 14. Dopuszczalne nieréwrii warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa scieralna | Warstwa wigzaca

1 Droga 6 9

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinnycébygodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokséciowe warstwy powinny hiyzgodne z dokumentagprojektova, z tolerangj = 1 cm.
6.4.5. Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna kbyusytuowana zgodnie z dokumenigojojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.6. Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubimia projektove, z toleranci + 10 %. 6.4.8. Zicza podtane i
poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgadio osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.7. Zhcza podiuine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi. Z4cza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny kByprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by
catkowicie zwjzane , a przyleggge warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.8. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigdnoliy tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszeych sé i spgkanych.

6.4.9. Zagszczenie warstwy i wolna przestragw warstwie

Zageszczenie ulbonej warstwy i wolna przestrze w warstwie powinny hy zgodne z wymaganiami
ustalonymi w recepcie laboratoryjnej .

Wskanik kazdej zagszczonej warstwy powinien wyndsi 98 % w kadym punkcie warstwy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM-000MVymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy wiacej i warstwyécieralnej z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST DM-00M@ymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenapjojektovg i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:26aty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fhwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,

- zakup, dostarczenie materiatow,

— opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z przepdzeniem wymaganych baga

-  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjghsport na miejsce wbudowania,

— wykonanie odcinkaprébnego wraz z wykonaniem niezimych pomiaréw i sprawdag

- posmarowanie lepiszczem krenlzi urzdzei obeych i krawznikow,

— oczyszczenie i skropienie pagho

- rozizenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

- wykonanie paiczen podhwnych i poprzecznych,”

—  obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

— koszt utrzymania czystoi na przylegajcych drogach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996  Kryszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 : . . . .
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznguzla stalowniczego do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znako® i transport
6. PN-EN 12591:2002 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do navzieini drogowych
8

- PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas baznych

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefaét. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehoawierzchni planografem idat

12. Zeszyt 60. Informacje. Instrukcje. Warunkineiczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe En8A.-
IBDiM 1999 r.

13. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni podath i potsztywnych. IBDiM. 1997

14. Zeszyt nr 29. Informacje. Instrukcje. ,Wytyczzagszczania walcami wibracyjnymi K-12 gruntow, kruszyw

i mieszanek mineralno-bitumicznych. IBDiM 189

15. Zeszyt 64 IBDiM:2002 Procedury baddo projektowania skiadu i kontroli mieszanek mateo-asfaltowych

16. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrga 2 marca 1999 r , w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 43 299,p0z.430)



D-06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

D-06.03.01. UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (ST) $ wymagania ogoélne dotysze wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem uzupetnienia poboczy, ktdrgtar wykonane w ramach projektu pn.

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200”
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (SST) jest stosowghka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M00.00. “Wymagania Ogélne”
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem
uzupetnienia poboczy ttuczniem zaklinowanymi&im grubéci 10-12 cm po zagzczeniu wg PN-S-06102 [21]

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Tluczé - kruszywo tamane zwykte o wielkai ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.2. Kliniec- kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.3. Miat- kruszywo tamane zwykle o wielkoi ziarn do 4 mm.
1.4.4. Pozostaleokreslenia podstawowe gszgodne z obowiujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4
1.5. OgdIne wymagania dotyeice robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu poboczgthiowych wg PN-S-96023 [20}s
— kruszywo tamane zwykle - tluctze kliniec, wg PN-B-11112 [15],

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, powinienctggodny z wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 i 3



Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca klasy Il i [l wedlug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

klasa Il klasa Il

1 |Scieralndg¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-H
06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej

niz:
- w ttuczniu 35 50
- wklifncu 40 50

b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotdw,

nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasjkliwo$¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przecotmaych 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 50

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przecotmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezpéredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B
11112 [15], nie wgcej niz:
- wklincu, 30 nie

- w thuczniu nie bada & | bada s}

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawartg¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wicej niz:

- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zawart@¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
C) zawart@¢ podziarna w thuczniu lub Kicu, % (m/m), nie
wigcej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nie
wigcej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w tluczniu lub kficu, wg 02
PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiej niz: '
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wecej niz:
- w ttuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w tluczniu lub ldcu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza




Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnejgranulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci : mieszanki
miatu drobne;j
granulowane
j
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714- 05 01
12 [6], % (m/m), nie wicej niz: ' '
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg PN-B- WZOrcowa WZOrcowa
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni
4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % 20 15
(m/m), nie wecej niz:
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniej i bada s

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni
Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mazliwoscig korzystania z nagbujgcego
sprz:tu:
e rowniarek ,

« walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym rajmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibrgego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m

e przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozow) zaopatrzonychirzzdzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozéw wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygz transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Materiaty kamienne mima przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi magaeni, nadmiernym wysuszeniem i zawilgocenienmddézas
transportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa dropreed rozpyleniem.

Sposo6b zatadunku i roztadunkwdkéw transportowych natg dostosowé do wytrzymatdci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obttukiwania kragdzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OSW-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.



5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze gruntowe pod nawierzcknpowinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubdé¢ warstwy z kruszywa nie me byt po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.
Maksymalna grulé warstwy po zagszczeniu nie ma przekracza20 cm.

Grubas¢ roziozonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osiggnieto gruba¢ projektowan.
Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego.

Zageszczanie mazna zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestagie tworzy¢ fale, a ziarno kruszywa o
wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nilagza s¢ w uktadan warstve, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa jg poprzez stopniowe rozsypywanienkia od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 4deonm przy ciglym zagszczaniu walcem statycznym
gtadkim.Warstw nalezy klinowac tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie amstvypetnione kihcem.

W czasie zagszczania walcem gltadkim zaleca skrapia kruszywo wod tak czsto, aby byto stale wilgotne,
co powodujeze kruszywo mniej sikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mia uwaaé za zak@czone, jéli nie pojawiap sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Jeili dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzprzewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierzgchni
to nalery rozsypé cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrapigo wody i wcierat, w zaklinowan
warstwe tlucznia. W trakcie zamulania najeprzepuyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyiny a
papka zostata wessana vglgivarstwy. Waly walca natg obficie polewa wodg, w celu unikngcia przyklejania do
nich papki, ziarn kfica i ttucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka przestanie przetikegigb warstwy.

Jeili nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa rowniez
miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jestkowym
watu wibrugcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m), zagszczenie nalg przeprowadza wedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz be
skrapiania kruszywa wad

W pierwszych dniach po wykonaniu warstwy rgleba, aby byta ona stale wilgotna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robo6t i przedstawiwyniki tych badéa Inspektorowi Nadzoru do akceptacii. Badania t@ipoy obejmowa wszystkie
wiasciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t przy wykonywaniu warstwy nalekontrolowa z czstotliwoscia podam ponizej, nas¢pujace
wiasciwosci:
a) uziarnienie kruszywa, zawato zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawadé ziarn nieforemnych w

kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialobaczej z tymze maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyrio00 nf,



b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwosé¢ kruszywa, odpornid kruszywa na dziatanie mrozu - przyzHaj zmianie
zrédta pobierania materiatow.

Prébki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na biegco przekazywane #ynierowi /Inspektorowi Nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocen wszystkich whaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny Ly
wykonane przez Wykonawcz czstotliwoscig gwarantujcg zachowanie jakai robét i zawsze w przypadku
zmianyzrddia pobierania materialéw oraz na polecenie dkgpa Nadzoru. Prébki do badpetnych powinny b§
pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inspektora Nadzoru.

Niezbedny zakres bada ustali Inspektor Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych warstwuczniowej

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwdch losowo
wybranych punktach na kdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 400 warstwy.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej gréticnawierzchni nie powinny przekragza 10%.

6.5. Pomiar négnosci pobocza

Pomiary nénosci warstwy naley wykon& ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar
nalezy wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 fp lub wedtug zalede Inspektora Nadzoru.

Warstwa powinna spehdiavymagania dotycce ngnosci podane w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagana nénosé¢ warstwy ttuczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony
Kategoria ruchu przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtérny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Zaggszczenie warstwy tluczniowej nale uzna& za prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcemigrzonych przy zyciu piyty o srednicy 30 cm, jest nie

wigkszy od 2,2 M,! : M,'E < 22).
6.6. Réwnd¢ nawierzchni

Nieréwnaici podtwzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [24].
Nieréwnaici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrovy fata, zgodnie z norsBN-68/8931-04 [24].
Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekra@za5 mm dla warstwy tluczniowej.

6.7. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpowinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy £ 0,5%.

6.8. Szerok&¢ nawierzchni

Szerokd¢ warstwy nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.9. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
6.9.1. Niewtdciwe uziarnienie i wiaciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetndgp wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji aost
odrzucone. Jeeli kruszywa, nie spelnigge wymaga zostag wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru,
Wykonawca wymieni je na wéaiwe, na wkasny koszt.

6.9.2. Niewldciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch
w punkcie 6.3.3 powinny ldynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na galbg¢ warstwy, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Pongkonaniu nagipi ponowny pomiar i ocena.



6.9.3. Niewldciwa nasnosé nawierzchni

Jezeli nosnosé nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawdkaywtedy, gdy zarienie ngnosci warstwy wynikio z
niewtasciwego wykonania przez Wykonawoohot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy tlucznia stabilizowanegechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST DAMB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqjrojektovs, SST i wymaganiami Inspektora Nadzorwejewszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyarce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhpobocza tluczniowego klinowanego obejmuije:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— zakup i dostarczenie materiatldw na miejsce wbudayan

— roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiendgini zag:szczenie

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaledziat, nazwy i oké&enia
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczeniegh#igiosci wodg
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie ayyiratcci nasciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczduoieralngci na tarczy Boehmego
5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie zyyiratcici kamienia na uderzenie
(zwigztose)
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszc#e
obcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie nagkliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporioi metod
bezpdredny
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporrioi metod,

krystalizaciji



12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.
19.
20.
21.
22.
23.

24,

PN-B-06714-26

PN-B-06714-42

PN-B-11104
PN-B-11112
PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06101
PN-S-96023
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartwi zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec
Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoeawierzchni drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadlo nawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodniei

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdwca. Warunki techniczne
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aeshnia z tlucznia kamiennego
Cement. Transport i przechowyeani

Oznaczanie wghkika piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatceawierzchni podatnych i podia
przez obcizenie ptyh
Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i at



D-01.02.04, D 01.02.03ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycgce wykonania i odbioru robét dla
,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOtOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A

MOSTU W KM 0+200”
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kadadrvy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienioimye p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji starpwymagania dotyece robét zwjzanych z rozbiérk elementéw drog,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

llo$¢ poszczegdblnych elementéw robot rozbidrkowych wiguteentacji projektowej — €&¢ przedmiarowa

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST ggodne z obowgzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt 1.4.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og8ln

2. MATERIALY
Nie wystpujs.

3. SPRZET

3.1. Ogéblne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" Pkt

3.2. Sprzet do robét rozbiérkowych

Do wykonania robét zwzanych z rozbiorkelementéw drég natg stosowa :

» tadowarki,

» samochody erarowe,

e mioty pneumatyczne,

» frezarki do nawierzchni
e zurawie samochodowe

i inny sprzt zaakceptowany przez4yniera.

Z uwagi na charakter i rozmiary elementow przewidgych do rozbidrki zalecagsivykonywanie tych robotecznie przy
pomocy drobnego pomocniczego stz mechanicznego. Destrukt bitumiczny z rozbidrilezy wykorzyst@& przy
odbudowie dojazdow.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagagidne" pkt 4.



4.2. Wymagania dla transportu

Materiat z rozbidrki naley przewozé dowolnymisrodkami transportu na miejsce wskazane przeyniera. Wyborsrodka
transportu zaley od warunkow lokalnych i rodzaju materiatu rozlxigwego.

Materiaty z rozbiorki naley rozmieszczé& rownomiernie narodkach transportowych i zabezpie€zarzed maliwoscia
rozsypywania siw czasie transportu..

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinpghsia&® wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofen na osie, wymiarow tadunku i innych parametrow tecinych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@0'Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2.  Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe obejmgjrozebranie wszystkich elementéw drég, w stosunkikibrych zostato to przewidziane w
Dokumentacji Projektowej lub wskazane przezyhiera.

Warstwy nawierzchni naky usuwa@& mechanicznie w sposéb okleny w Dokumentacji Projektowej lub przezzimiera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdimych uszkodze
O ile uzyskane elementy nie stagic wlasndgcia Wykonawcy powinien on przewié je na miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Bezwyteczne materiaty z rozbiérki powinny bwywiezione w miejsce wskazane przezyimera.

Ewentualne doly powstate po rozbiorce elementéwgdzbajdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumendacj
Projektows beda wykonywane wykopy drogowe powinny dytymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nmalezy
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dotyenalwypenic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacaapgo terenu izagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST D-02.00.00. "Roboty
ziemne".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci wykonania robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jalkai rob6t polega na sprawdzeniu komplégiavykonanych robét rozbidrkowych i wizualnej ooench
wykonania oraz stopnia uszkodzenia elementéw pdzaamnych do powtdrnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po useityich elementach nawierzchni powinno speiniaymagania
okreslone w ST D-02.00.00. "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@0'0/ymagania ogoélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovw rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw mostu i dojazdow jest :

» dla konstrukcji drewnianej pomostu (poprzeczniogmnpst drewniany, chodniki, pgize, opierzenie— jeden
metr szécienny [m3] ;

» dla konstrukcji nénej przset stalowych — jedna tona [T];

« dla konstrukcji podpér tymczasowych z pigibetowych- jeden metr kwadratowy4mn



« dla konstrukcji betonowych podpér- jeden metrssinny [n],
« dla nawierzchni oraz podbudowy jezdni - jedenrrkedratowy [M],

i obejmuje wywiezienie materiatu rozbiorkowego .
8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogolne zasady odbioru robot
Roboty rozbiérkowe podlegapdbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0000'@%/ymagania ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstaw ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstaw ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdine" gkt

Platna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7. zgodrobmiarem, po odbiorze robét .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra szeiennego [rf] rozebrania konstrukcji drewnianej obejmuije :

» rozebranie chodnika oraz goey z oczyszczeniem, posegregowaniem i przemiesisgremateriatdow na plac
przyobiektowy;
» rozebranie jezdni z oczyszczeniem, posegregowanigmiesieniem materialu na wyznaczone miejsce;
» demonta belek poprzecznych z posegregowaniem materiafiremieszczeniem na plac przyobiektowy
e demonta opierzenia z bali drewnianych z posegregowanientemadw i przemieszczeniem na plac
przyobiektowy.
Cena 1 tony [T] rozebrania konstrukcji stalowej jolnge :

» oznakowanie elementéw konstrukcji, olinowanie izggenie na hakurawia.

e usunkcie srub montaowych i trzpieni.

* wysunkcie elementu konstrukcji.

» podniesienie z przemieszczeniem na plac sktadolvwlizek montzowy.

» pocicie konstrukcji na elementy do powtdrnego wbudowagiodnie z dokumentagj
» pockcie elementéw na ztom wsadowy.

Cena 1 metra kwadratowegojmozebrania podpér tymczasowych z plgtbetowych obejmuije :

» rozebranie tawy podporowej z plyelbetowych 3,0*1,0*0,15 m z oczyszczeniem i przexnigeniem na
sktadowisko przyobiektowe;

e wyréwnanie terenu po rozbiérce tawy

* zmagazynowanie materiatow z rozbiorki i odwieziemewskazane miejsce,

Cena 1 metra sgeiennego [ rozebrania konstrukcji betonoweig(betowej) obejmuije :

» doniesienie, ustawienie, rozebranie i odniesiametowa przenagnych.

» rozebranie elementéw konstrukgielbetowych o wzmocnionym zbrojeniu przgyaiu klinéw, miotow i
dragow stalowych.

* przeckcie reczne zbrojenia.

e usunkcie gruzu i zbrojenia na zewtnz budynku przez uprzednio ustawione rynny.

e ulozenie i posegregowanie zbrojenia.

» rozbicie oddzielnych bryt betonowychzelbetowych przy gyciu klindbw i mtotow z odrzuceniem gruzu i
zbrojenia.

Cena 1 metra kwadratowego3mozebrania nawierzchni i podbudowy obejmuije :

» reczne lub mechanicznie wylamanie nawierzchni.
» odrzucenie gruzu (materiatu) na pobocze zeiiem w stosy.
e zmagazynowanie materiatow z rozbiérki i odwieziemewskazane miejsce,



10. PRZEPISY ZWI AZANE
[1] BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Robpiemne.
[2] Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM W-wa 1978.

[3] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robét dragoh i mostowych realizowanych na drogach zamiefski
krajowych i wojewddzkich, GDDP W-wa 1989.



D —02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D-02.00.01. Wymagania ogdlne

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckniej § wymagania dotyere wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych, ktére zostawykonane w ramach projekfn.

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A

MOSTU W KM 0+200”

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyaaadokument przetargowy i kontraktowy przy zlgoal
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych:

a.

b.
c.
d

wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
wykonanie wykopdw w gruntach skalistych,
budowe nasypéw drogowych,

pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.3. Okreslenia podstawowe

14.1.

14.2.
1.4.3.

1.4.4.
1.4.5.
1.4.6.
1.4.7.
1.4.8.
14.9.
1.4.10

1.4.11.

1.4.12.
1.4.13.
1.4.14.

1.4.15.

Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalniedpoz gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczidoi i odwodnienia
Korpus drogowy -nasyp lub ta ag¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogatrogi i skarpami rowdw.

Wysok&é nasypu lub gkbokosé¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rednej rob6t ziemnych, wyznaczonych
w osi hasypu lub wykopu.
Nasyp niski hasyp, ktdérego wysoké jest mniejsza il m.

Nasypredni - nasyp, ktérego wysoko jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoki nasyp, ktdrego wysoké przekracza 3 m.

Wykop plytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza @il m.

Wykopsredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop geboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.

Grunt skalisty -grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesuetiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R
ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych

do odspojenia.

Ukop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypovazpoke w obgbie pasa roboét drogowych.

Dokop ‘miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp6vazpole poza pasem rob6t drogowych.

Odktad -miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezieniangiw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéve anaych prac zwizanych z trasdrogow.

Wskanik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okét®na wg wzoru:



gdzie:
Qs - gestai objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], ¢y
Pis - Maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgoted optymalnej, zgodnie z PN-
B-04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m
1.4.16. Wskanik r6 znoziarnistosci - wielkas¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okdlena wg
WZOru:

U :dﬂ
le

gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrgmm).

1.4.17. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielka$¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg wzoru:

gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsnpniazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérropoigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].
1.4.18. Geosyntetyk- materiat stosowany w budownictwie drogowym, wateany z wysoko polimeryzowanych
witokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastygam polietylenowych, polipropylenowych i poliestrget,
charakteryzujcy sk migdzy innymi dua wytrzymatdcia oraz wodoprzepuszczakui, zgodny z PN-1ISO10318:1993
[5], PN-EN-963:1999 [6].
Geosyntetyki obejmygj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusggosiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.19. Pozostate okiétenia podstawowe gszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST DM-00.00.00 ,Wymagangbme”

1.4.0g06Ilne wymagania dotycgce robét

Ogo6lne wymagania dotygeze rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania odghké 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skitadowania, padav SST DM-00.00.00
~Wymagania ogdIne” pkt. 2.

2.2.Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowéei podaje tablica 1.

2.3.Zasady wykorzystania gruntow




Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny tprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw.
Grunty przydatne do budowy nasypow mdm¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdnstvg
nadmiar obgtosci robét ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Naalzo

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kedac nadmiarem objosci robét ziemnych,
zostaly za zgaglinspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonawoza teren budowy z przeznaczeniem innyin ni
budowa nasypéw lub wykonanie prac gigh kontraktem, Wykonawca jest zobgmany do dostarczenia
réwnowanej obgtosci gruntéw przydatnych zaddet wkasnych, zaakceptowanych przez Inspektodzdla.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyp@ewinny by wywiezione przez Wykonawcna odkiad.
Zapewnienie terenéw na odkiad riglelo obowizkéw Wykonawcy. Iaynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatneynika jedynie z powodu zamarzoia lub nadmiernej wilgotrioi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgogipdowiska agresywnego chemicznie i
biologicznie oraz temperatury. Powinienchip materiat bez rozdé&rdziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia
do gruntu. Wiaciwosci stosowanych geosyntetykéw powinny¢bggodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentac
projektova. Geosyntetyk powinien posiatlaprobat techniczna wydanprzez uprawnionjednostk.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgddem wysadzinowéci wg PN-S-02205:1998 [4]

2™

R

Lp. Wyszczegolnienie Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina glina piaszczyst
Zwir gliniasta zwiezla, glina zwgzia,
pospotka rumosz gliniasty | glina pylasta zvgzita
piasek gruby zwir gliniasty it, it piaszczysty, il
piaseksredni pospotka gliniasta| pylasty
piasek drobny bardzo wysadzinowe
zuzel piasek gliniasty
nierozpadowy pwyt, pyt piaszczysty
glina piaszczysta, glin
glina pylasta
it warwowy
2 Zawarté¢ czstek
< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarng¢ bierna H,
m <1,0 =210 >1,0
4 Wskanik piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1.0géblne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Jkt.

3.2.Sprzet do robét ziemnych




Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézsie maozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (negzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, akbip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruiig@ycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, t&mocigi itp.),

— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykéw Wykonapoainien uywat odpowiedniego spetu zalecanego
przez producenta.

W zwigzku z istniegcym uzbrojeniem (studzienki, wpusty, itp.) zalegareczne utaenie geowtdkniny.

Wykonawca nie powinien stosoévaprztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1.0golne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagagé@re” pkt. 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegloansportu. Wydajnig srodkéw transportowych
powinna by ponadto dostosowana do wyddjcicsprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntue(riadu).

Zwiekszenie odleglxi transportu ponad watti zatwierdzone nie nie@ by podstaw roszczéa Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghkxi nie zostaly wcziej zaakceptowane na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykéw

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ézgibczanie geosyntetykow byty
wykonywane w sposob nie powodcy mechanicznych lub chemicznych ich uszkédZBeosyntetyki wradiwe na
$wiatto stoneczne powinny pozostaineakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudadavan

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST DMO00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.

5.2. Doktadnosé¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydyieksze nk + 10
cm. Ré&nica w stosunku do projektowanyclkdnych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie g@r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vgcej niz = 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozré¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwidoi na powierzchni skarp nie powinny przekraczgl0 cm przy pomiarze @B-metrovy,

albo powinny by spetnione inne wymagania dotgce nieréwnéci, wynikajce ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwadg@jch, ugtych w dokumentacii
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagdggo warunki terenowe, wykohairzadzenia, ktore zapewni




odprowadzenie woéd gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych tak, aby zabezpieczgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem.

Wykonawca ma obowkek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby mmmthniom gruntu nadawawv
calym okresie trwania robot spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jereli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ubegnawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowizek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wkasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze stratgmawiajcego za te czynsoi, jak réwniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wéd do wdzeh odwadniajgcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi uffimia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie tnearoboét
ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno pgsdwat w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podiay i nadé@ przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajgce szybki odptyw woéd z wykopu. O ile w dokumentamjbjektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien¢bmniejszy nk 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy B w
przypadku gruntéw niespoistych. Nafeuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejrizi i sposobu odspajania gruntéw oraz
termindéw wykonywania innych robét na spetienie wagah dotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w
czasie pogpu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.
5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hwykonane zgodnie z dokumentagjrojektovs i SST. Szeroké
dna i gkbokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiarow projektowanych o wiej niz + 5 cm. Dokladné&
wykonania skarp rowéw powinna dggodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki natey uktada tgczac je na zaktad zgodnie z dokumengaajojektows | SST. Jeeli dokumentacja
projektowa i SST nie podajinaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykéwzpalddada z
zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukgroducenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, malev uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru, przykrio
uszkodzenie pasami geosyntetyku na déagoszerokdci wiekszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna dydéwna i bez ostrych wyghow,
mogcych spowodowa uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania ludryprMetoda uktadania powinna
zapewnt przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktorej jddadana, na catej jej powierzchni. Geosyntetykéw
nie naley nacihgat lub powodowa ich zawieszenia na wzgérkach (garbach) lub nadmndiotNie dopuszcza esi
ruchu maszyn budowlanych bezpednio na utaonych geosyntetykach. Naleje przykry gruntem nasypowym
niezwiocznie po utzeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania og6pie. 6.
6.2.Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemngh

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektova,.

Szczegdbla uwag; nalery zwrdck na:




- wlasciwe ucie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania robét

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jdkbwykonania robot ok&ono w pkcie 6 SST D-02.01.01, SST
D-02.02.01 oraz SST D-02.03.01.

6.3.Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w do odbioru korpusu ziemnego podajadalf.

Tablica 2. Czstotliwosé oraz zakres bad# i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o diugaci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m n3

2 | Pomiar szerokwi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglaatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem edinych w odsfpach co 200 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

=

6.3.2. Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie e r&nic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.

6.3.3. Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o egej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oc¢sej niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.5. Réwnd¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bmetrove, nie mog przekracz&3 cm.

6.3.6. Rowné¢ skarp

Nierowndci skarp, mierzone fat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.7. Spadek podhany korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przeamigr niwelatorem rgdnych
wysokdiciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.8. Zagszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okélny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zalwonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdla ktérych nie mena okrgli¢ wskanika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].




6.3.9. Szeroké dna rowoéw

Szerokdé¢ dna rowdw nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykdw w robotach ziemiykonawca powinien przedsta@wnspektorowi
Nadzoruswiadectwa stwierdzage, i zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnobaty
technicznej i zachowa swoje ¥tawosci w kontakcie z materiatami, ktoredzie oddziel& lub wzmacnia przez
okres czasu nie krotszy od podanego w dokumergeajgktowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetigap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii, taims

odrzucone. B materiaty nie spetiafe wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Ins@ekt
Nadzoru Wykonawca wymieni je na Wéawe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujviecksze odchylenia cech od oki@nych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzné wad: za nie majca zasadniczego wpltywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielk@otracer za obniom jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM-000DMVymagania ogoine” pkt.7.
7.2.Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM-00@QNymagania ogoine” pkt.8.
Roboty ziemne uznajeg¢sza wykonane zgodnie z dokumengaprojektova, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatréoi podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.
Zakres czynnixi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01 w SST D-02.02.01 or&203.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy




PN-B-02480:1986
PN-B-04481:1988
PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
PN-1SO10318:1993
PN-EN-963:1999
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
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BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Rozp. MSWIA z dnia 24.09.1998 ,W sprawie ustaleméaunkow posadowienia obiektéw budowlanych

Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntow
Grunty budowlane. Badania praaktow

Grunty budowlane. Oznaczaniddepsci biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemhyenagania i badania
Geotekstylia — Terminologia

Geotekstylia i wyroby pokrewne

Drogi samochodowe. Oznaczenie mika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie imodwdksztatcenia

nawierzchni podatnych i podia przez obaizenie piyt
Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDiIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad@podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¥awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygitsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Waraza2002.




D - 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D-02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach nieskaliych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjchirécznej § wymagania dotyace wykonania i odbioru
robét zwyzanych z wykonaniem wykopdw w gruntach rediskych, ktdére zostan wykonane w ramach
projektu pn

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosayako dokument przetargowy i kontraktowy przy alga i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST doty@asad prowadzenia rob6t zmanych z wykonaniem wykopdw w
gruntach 1 i Il kategorii.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,Wymagania ogalne

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogéine wymagania dotycgce materiatdw
Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-02.00.01 pkt 2

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Charakterystyka gruntéw wystlujgcych w wykopach zostata okiena w Rysunkach na podstawie
przeprowadzonych baflgeotechnicznych.

Przed przyapieniem do rob6t ziemnych w wykopach, Wykonawcaaimawigzek wykona analiz jakosci gruntu
w wykopach z cgstotliwoscig co ok. 500 m, 4z przy zmianie rodzaju gruntu.

Badania naley wykona w zakresie:

- wilgotndsci naturalnej (Wn),

- Ciezaru obgtosciowego,

- skiadu granulometrycznego,

- zawartdci czsci organicznych,

- wska&nika plastyczngxi (Ip),

- wsk&nika zagszczenia (Is) przy wilgotrsoi optymalnej (Wopt),

- wskanika piaskowego (WP).

Na podstawie tych badai ocenie przydatrici gruntu w wykopie do wbudowania w nasypy, Wykonawpracuje
bilans mas ziemnych i przedstawi do akceptacjidkgra Nadzoru.




Wykonawca ma obowiek biezgcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakeigskonywania wykopéw,
celem potwierdzenia ich przydatieodo budowy nasypoéw zgodnie z PN-S-02205:1998.

Jezeli badania laboratoryjne w trakcie budowy nie petdz zatazen przyjetych w Specyfikacjach, to grunt
nieprzydatny do budowy nasypéw powinien¢ bydwieziony na odktad po uzgodnieniu z Inspektondadzoru.
Wykonawca jest zobowzany do wbudowywania w nasypy tylko gruntéw przygteh do ich budowy.

Materiat wystpujacy w podiczu jest gruntem rodzimym, ktéryetizie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatmy potsztywnych powinien charakteryzawse grup nosnosci
G;. Gdy poditae nawierzchni zakwalifikowano do innej grupysncéci, naley podiaze doprowadzi do grupy
nosnosci G, zgodnie z dokumentagcprojektovy i SST.

3.1. Ogdblne wymagania dotycyce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntuzenoyt stosowany Spet:
- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowegigienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gsienicowe,

- tadowarki,

- réwniarki samojezdne

Do zagszczania

- walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycice transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-02.00.01 ,Wymaganiéne] pkt.4.

4.2. Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na treediem wbudowania w nasyp mplgy¢ stosowane nagtujgce
srodki transportu: samochody samowytadowcze, spyehgoa odlegie do 50m) lub innesrodki transportu
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wydajna¢ srodkéw transportu powinna bydostosowana do wydajém sprztu stosowanego do wykonywania
wykopéw. Przy ruchu po drogach publiczny@bdki transportu powinny spehdiavymagania podane w SST DM-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0Q100kt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy mkpow wysokdciowych, usunjcie krzewdw oraz zggie
humusu i darniny naly wykona& zgodnie z Rysunkami, SST D.01.01.01, SST D.0Q@102 Specyfikacj
D.01.02.02 oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczxiem robét, wyznaczona zostanie trasa i punkty kgé&mowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru, Przed gozggiem robét Wykonawca dokona obmiaru terenu pecadlj
warstwy humusu.




5.3. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systemow odwada@jch ugtych w Rysunkach,
Wykonawca powinien wykortaurzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod opadowych poza obszar robét
ziemnych tak, aby zabezpieéayrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Jezeli w opinii Inspektora Nadzoru, grunt przeznaczaty odspojenia ulegt zbytniemu zawilgoceniu, co
uniemaliwia jego wycie w odpowiednim terminie, grunt taki powiniersia odspojony i przewieziony na odkfad.

Jeeli w trakcie wykonywania robét ziemnych zostastwierdzone urmlzenia podziemne nie wykazane w
Rysunkach (kable, ugdzenia odwadniage, przewody itp.), wowczas roboty ngleprzerwd i powiadomé o tym
fakcie Inspektora Nadzoru, ktéry podejmie degyrjngnie kontynuowania robot.

5.4. Zasady prowadzenia robot

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantosi stateczn& w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodae wynikajgcych z nieprawidtlowego uksztattowania skarp wykojfmln podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty azriym stopniu przydatrici do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b unitimiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsbtechnicznych, wymaga zgody Inspektora Nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimowbye bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkfad. O ile Inspektor Nadzoruwdopczasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpiecéyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.5. Wykonywanie wykopow
5.5.1. Wykonywanie wykop6w z przewiezieniem gruntdo budowy nasypow

Wykopy powinny by wykonane w takim okresie, aby po ich zagmeniu mana bylo przysipi¢ natychmiast do
wykonania warstwy mrozoochronne;j.

Odspojony grunt nie mna przewoz na nasyp, jeli nie jest dogpny odpowiedni sprt do ukladania i
zag:szczania warstw nasypu.

W przypadku zamarzgtego gruntu mzna go odspagatylko do gkbokasci 0,5 m powyej podiaza gruntowego.
5.5.2. Skarpy wykopow
Sposéb wykonania skarp wykopdw powinien gwaranéoiska statecznig w catym okresie prowadzenia robét, a

naprawa uszkodse wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopth podcécia lub innych
odstpstw od Rysunkéw obgia Wykonawe.

5.6. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétrobiemnych powinno spetriawymagania,
dotyczzce minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemch

Minimalna warto §¢ I dla:
kategoria ruchu KR3
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00

Strefa korpusu

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchr

o 1,00
robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyié spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartaci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osiagnicte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych, to nalepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé&y umdliwiajacego
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uzyskanie wymaganych wastm wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanig&odki, o ile nie g okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptaspektorowi Nadzoru.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtoérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

Dla kontroli zagszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego instfs modutu odksztatcenia, wymaganja s
nastpujace:
- dla gruntéw sypkich la 2,2,
- dla gruntéw spoistych s 2,0,
- modut wtérny E= 60 MPa.

Liczba bada wskanika zagszczenia 4 lub wtérnego modutu odksztalcenia fiowinna by zgodna z norm
,Drogi samochodowe. Roboty ziemne PN-S-02205.1998winna wynosi dla podiaa w wykopach - nie mniej hi
2 do 3 pomiaréw w przekroju poprzecznym (w zat8ci od szerokéci korony robét ziemnych) co 20 m.

Jereli grunty rodzime w podiau wykonanego wykopu nie mayvymaganych wartei wskanika zagszczeniad
lub wtérnego modutu odksztaicenia, Eo przed utéeniem warstwy mrozoochronnej lub konstrukcji namgéni,
podiaze naley doggscic.

Zag:szczenie powierzchniowe wykopu nalewykon& przy wyciu walcow cezkich statycznych ze wzglu na
zurbanizowanie terenu przylegtego.

5.6. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridbavarstwy gruntu (naktadu) povsy]
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6i3 metra.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania padtaulepszonego dopuszczg gio nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynnd¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktore nie
spowodug uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni rob6t ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych pawy warunkéw
obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jaka robét podano w ST DM-.00.00.00 ,Wymagania ogbivid. 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrofowagodndéci z wymaganiami ok&onymi w niniejszej
specyfikaciji oraz w Rysunkach. W czasie kontratizeg6ln uwag nalezy zwroci na:
a) odspajanie i transport gruntéw w sposob nie Eagfcy ich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczim skarp,
¢) odwodnienie wykopOw w czasie wykonywania robgb iich zakéczeniu pkt 5.3.,

d) dokfadné¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.0pk0T .




7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopul.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0Q10p0kt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

— wykonanie, a hagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisdw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt. 10
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M 22.01.02.00 SKRZYDELKA PRZYCZOLKOW
M 22.01.02.12 WYKONANIE SKRZYDELEK PRZYCZOLKOW Z
BETONU KLASY (C30/37).

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot SST.

Niniejsza Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna dotyetonu skrzydetek przyczétkéw klasy (C
30/37), jego sktadnikow tj. cementu, kruszywa, wodyz domieszek wykonywanego w ramach

,ODBUDOWY DROGI GLINIK SREDNI-SOKOtOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Specyfikacja obejmuje warunki wykonywania betonamstrukcjach mostowych oraz wymagania
dla jego sktadnikéw, tj. cementu, kruszywa, wodgzodomieszek i dodatkow.

Roboty ob¢te niniejsa specyfikacy dotycz wykonania:
- projektu deskowania skrzydetek;
- skrzydetek przyczoétkow;
- wykonanie niezbdnych drog dojazdowych z rozbigrk
- wykonanie niezbdnych zabezpiechez rozbiork;
- wykonanie niezédnych rusztowa z rozbiorlg.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaongolne” pkt.1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot i ich zgod&édz dokumentag
projektowg oraz SST. Wymagania i zalecenia dotygezwykonania betonéw do konstrukcji
mostowych, wydane przez GDDP. Warszawa 1990r.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ngbpkt.1.5.



2. MATERIALY
Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.13.

3. SPRZET

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.13.

4. TRANSPORT.

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.13.

5. WYKONANIE ROBOT.
Obowigzujg wszystkie ustalenia zawarte w SST M-22.01.01.52 ostalenia ponsze.
Tolerancja wykonania

Dopuszczalne odchyiki wymiarowe od projektu wyrgpsz
- wymiary w planie +/- 1 cm;

- rzedne +/- 1 cm;

- ptaszczyzny i krawdzie — odchylenia od pionu +/- 1 cm i 0,5% wysakelementu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.13.

7. OBMIAR.

7.1. OglIne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiaru jest 1 rhbetonu w konstrukeji. Placisiza wykonaa i wbudowan ilos¢ betonu,
zgodnie z projektem.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogllne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogdélne” pkt. 8. Odbidr robét
powinien by przeprowadzony w czasie umiviajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez



hamowania pogpu rob6t. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona nasmyakoszt w terminie
ustalonym z Inwestorem.

8.2. Szczegodtowe zasady odbioru robét.

Badania wg pkt. 6 nalg przeprowadz w czasie odbioréw robot. Na podstawie wynikéw kiada
nalezy sporadzi¢ protokoty odbioru robot kicowych. Jeeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie,
wykonane roboty naky uzna& za zgodne z wymaganiami.zé&8 chat jedno badanie dato wynik

ujemny, wykonane roboty nalg uzn& za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Wejak

sytuacji wykonawca obowzany jest doprowadgiroboty do zgodnizi z normami i przedstawi je do

ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstaw ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”,
pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Umowna cena jednostki obmiarowej (1%®)muwzgkdnia dostarczenie niegtinych czynnikéw
produkcji, wykonanie i zabezpieczenigodkiem adhezyjnym deskowania, émie mieszanki
betonowej z zagszczeniem i piegnacp, rozbiorky deskowania, czyszczenie stanowiska pracy i
usungcie — kedacych wiasnécia Wykonawcy materiatow rozbiorkowych poza pas dwgoW cenie
jednostkowej naltey uwzgkdni¢ koszty wszystkich badamieszanki betonowej i prébek betonu oraz
wykonanie niez&dnych drog dojazdowych i ich rozbi@k Cena jednostkowa betonu nie zawiera
dostarczenia i utenia zbrojenia.

10. PRZEPISY ZWI AZANE.

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.13



M 22.01.02.97 WYKONANIE ZBROJENIA SKRZYDELEK ZE STALI
KLASY A-IIIN.

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacphirécznej § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem zbrojenia niegfajacego betonu skrzydetek korpusow

przyczétkdw podczas
,ODBUDOWY DROGI GLINIK $REDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z :
- przygotowaniem zbrojenia;
- montaem zbrojenia,
- kontrol jakosci robot i materiatow.
Roboty ob¢te niniejsa specyfikacy dotycz wykonania :
- zbrojenia skrzydetek korpusow przyczotkow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Pety stalowe wiotkie — pity stalowe o przekroju kotowym gtadkie labbrowane o
srednicy do 40 mm.

1.4.2. Zbrojenie niesptajace — zbrojenie konstrukcji betonowej niewprowadeaj do niej
napgzen w sposob czynny. Wykonawca jest odpowiedzialnjakas¢ stosowanych

materiatdow i wykonywanych robot oraz ¢l kgodné¢ z Dokumentagj Projektovy,
specyfikagjtechniczig oraz zaleceniami ktyniera.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ngbpkt.1.5.
Stosowane materiaty powinny niiatest producenta zgodnie z pkt. 2.1. SST D-M-Q0@®raz SST
M-22.01.01.97.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow.

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.97.

2.2. Stal zbrojeniowa.



Skrzydetka korpusow przyczotkow najezbroié stah klasy A-IIN. Srednica petoéw : @10, 14 i 18
mm.

Stosowane materiaty powinny posiadaproba¢ techniczig Instytutu Badawczego Drég i Mostéw
zgodnie z pkt. 2.1. SST D-M-00.00.00 ,Wymaganialng

3. SPRZET

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.97.

4. TRANSPORT

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.97.

5. WYKONANIE ROBOT

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.97.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.97.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OglIne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru jest 1 tona [t]. Do obliczenia nalesci przyjmuje s¢ teoretyczg ilosc¢ (t)
zmontowanego uzbrojenia tapczrg dlugas¢ pretdw poszczegolnyckrednic pomneong odpowiednio
przez ich cjzar jednostkowy t/m. Nie doliczaesistali wytej na zaktady przyaktzeniu petow,
przektadek montaowych ani drutu wjzatkowego. Nie uwzgbnia s¢ tez zwickszonej ilgci
materiatu w wyniku stosowania przez Wykonavpeetow o srednicach wgkszych od wymaganych w
projekcie.

8. ODBIOR KO NCOWY

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne wymagania dotygee obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wynmagagodlne”,
pkt.8.



8.2. Szczego6towe zasady odbioru robot

Badania wg pkt.6 nahy przeprowadzaw czasie odbioréw rob6t. Na podstawie wynikéw bada
nalezy sporadzi¢ protokoty odbioru robét kicowych. Jeeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie,
wykonane roboty naky uzna& za zgodne z wymaganiami.z& chat jedno badanie dato wynik
ujemny, wykonane roboty nal¢ uzna za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Wejak
sytuacji wykonawca obowzany jest doprowadziroboty do zgodrn&ei z normy i przedstawd je do
ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotycgce ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogoInet. 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Umowna cena jednostkowa uwedhia:

dostarczenie materiatu, oczyszczenie i wyprostogyamygicie, przycinanie,sczenie spawane ,na
styk” lub ,na zaktad” oraz montazbrojenia przy gyciu drutu wizatkowego w deskowaniu zgodnie z
projektem i specyfikagj techniczm a take oczyszczenie terenu robo6t z odpadow zbrojenia
stanowjcych wtasné¢ Wykonawcy i usuricie ich z terenu budowy. Cena obejmuje rownie
wykonanie niezédnych drog dojazdowych i zabezpienaeraz z rozbiork oraz odpady materiatowe.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Jak w specyfikacji SST M-22.01.01.97.



M 28.03.00.00 BARIERY OCHRONNE

M 28.03.02.01 KOSZT STALOWYCH BARIER OCHRONNYCH
BARIEROPORECZ BB-3/A .

M 28.03.02.51 MONTA. BARIERY OCHRONNEJ
JEDNOSTRONNEJ BARIEROPORECZ BB-3/A O
ROZSTAWIE SLUPKOW -1,0 M

WSTEP.

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowe] Specyfikacjchirecznej § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robot zwranych z wykonaniem stalowych barier ochronnych
BARIEROPOR:CZ BB-3/A w ramach

,ODBUDOWY DROGI GLINIK SREDNI-SOKOtOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z
ODBUDOWA MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowgle dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem stalowych barier ochronnych BARIEROHOR BB-3/A na mdcie i obejmug

- zapewnienie niezlginych materiatow i spgzu montaowego;

- zakup i dostarczenie na budpwegmentéw bariery (calty komplet tj. stupkisney
profilowe ze znakami odblaskowymickniki, zakaczenia i kotwy);

- przygotowanie do monta bariery do uprzednio wykonanego zakotwienia;

- ustawienie stupkdéw bariery wraz z zamocowaniem;

monta tasm profilowych, elementéw odblaskowych i innych ettow barier wraz z
regulacy;

wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego wg Dokuasgin Projektowej, ubytkéw
transportowych i w miejscachdzer (wg zalecé producenta).

- oczyszczenie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowrujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0ymagania ogolne”, pkt. 1.

Bariera ochronna stalowa— urzdzenie bezpiecastwa ruchu drogowego ze stalowejney
stanowjcej prowadni¢ przymocowanej do stupkow, stosowane w celu fizggm
zapobieenia zjechania pojazdu z drogi, przejechania pljaza jezdri przeznaczan dla
przeciwnego kierunku ruchu lub w celu niedopuszizedo kolizji z obiektami lub
przeszkodami statymi znajdigiymi sk w poblizu jezdni.



Barieroporecz - bariera ochronna nadbudowana stalowym pochwytem.

Balustrada - urzdzenie bezpieczastwa ruchu pieszych montowane na kgdav chodnika i
schoddéw. Wysok& pochwytu wynosi 1,10m ponad nawierzahni

Bariera stalowa sztywna (barieropoecz sztywna)- (niepodatna) bariera, ktorej
odksztatcenie w czasie kolizji jest réwne lub blkskzeru, oznaczona w ,Wytycznych
stosowania drogowych barier ochronnych” jako , Ty moze wystpowa jako bariera

skrajna i bariera dzigta i lzdzie wykonana ze stalowych elementowapabnych na state z
elementami obiektu mostowego.

1.5.Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogjbjrkt.
1.5.

MATERIALY

2.1.0gdélne wymagania dotyczce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow podano w SST D-M-00.00.00"Wymagaigalme"
pkt. 2.

2.2.Materialy do wykonania barieroporeczy stalowych

Dopuszcza sido stosowania tylko takie konstrukcje barier odmyrh stalowych, na ktére
wydano aprobattechniczg.

Elementy do ich wykonania oldlene $ poprzez typ bariery podany w dokumentacji
projektowej, nawgzujacy do ustalé producenta barier. Do elementéw tych nale

— prowadnica,

— stupki,

— pas profilowy,

— przektadki,sruby, podktadkiswiatta odblaskowe,

— faczniki ukane,

— obejmy stupka, itp.

2.3.Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych

Dla elementéw barier i barierogorzy stosuje sistale gatunkéw:

o dla stupkéw i podstawy stupkdéw stal 18G2A wg PN-4D8&8,

e dlarur gatunek R 35 wg PN-H-84023.01,

» dla pozostatych profili gatunek St3SX wg PN-H-84020

Do spawania naly uzywaé elektrod gatunku ER 146 (E 432 R 11) wg PN-M-6943N-EN
499:1997

2.3.1. Prowadnica

Nalezy zastosowaprowadnie z profilowanej tamy stalowej typu B, ktora odpowiada PN-
H-93461-15 [1.]

2.3.2. Slupki

Stupki barier powinny by zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowejp&tpowinny
by¢ wykonane z ksztalttownika dwuteowego wzmocnionegowgsokaci przekroju



poprzecznego 140 mm spetaeg@go wymagania PN-H-93419:1997 [2.]. calkowita wkyso
stupkéw — mostowego 70 cm, drogowego 190 cm.

2.3.3. Inne elementy bariery

Inne elementy barieryaézniki ukagne, obejmy stupka, wsporniki, podktadki, przekiadki
sruby, swiatta odblaskowe itp. powinny Byzgodne z ofest producenta barier w zakresie
wymiarow, odchytek wymiarow, rozmieszczenia otwoyowodzaju materiatu, ew.
zabezpieczenia antykorozyjnego itp.

Wszystkie ocynkowane elementy ackniki przewidziane do mocowania ¢dzy sola
elementéw bariery powinny Byczyste, gtadkie, bezeknie¢, naderwa, rozwarstwi@ i
wypuktych karbow.

Dostawa wgkszych wymiarowo elementow bariery #@o by¢ dokonana luzem lub w
wiazkach. Sruby, podktadki i drobniejsze elementycknikowe mog by¢ dostarczone w
pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych laketach, w zatenosci od wielkaci i
masy wyrobow.

Elementy bariery powinny I8y przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od
materiatébw dziatajcych korodujco i w warunkach zabezpiecgaych przed uszkodzeniem.
Gruba¢ powtoki ochronnej — ocynk nie mniej®0 pm.

Sruby wyte do montau barier powinny spetnéawvymagania PN-82/M-82054 [3.]

2.3. Zaprawa niskoskurczowa

Zaprawa niskoskurczowa o spoiwie cementowym, o Zyymiataici na sciskanie nie mniej @i 35
MPa.
Produkt gotowy, stosoweylko z wazng Aprobat Techniczi IBDIM.

Nalezy zwrocié uwage na konieczndé montazu odcinkdw dylatacyjnych barier. Otwory
montazowe w tamach profilowych i pasach profilowych tych odcinkédw powinny by¢é
podiugowate, umdliwiaj ace przesuwy nie mniejsze @iprzemieszczenia ustroju nénego.

Obustronnie na prowadnicach barier (na obiektaodcinkach przdgiowych) naley zamontowa
Swiatetka odblaskowe z egtotliwoscia co 4,0 m, biate i czerwone zgodnie z obgEujacym
oznakowaniem kierunkéw ruchu.

SPRZET

3.1.0godlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 3

3.2. Sprzet do montazu barier

Wykonawca przyspujacy do wykonania monta barier stalowych powinien wykazaic
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprztu:
— zestawu sprgu specjalistycznego do montabarier,

— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

— zestawu kluczygecznych lub mechanicznych gicych do montau barier,



TRANSPORT

4.1.0golne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagagiane"
pkt 4.

4.2. Transport elementéw barier

Transport elementow barier e odbywa sie dowolnym srodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne barier nie powinny wystafvgpoza gabarytsrodka transportu. Elementy
dtuzsze (np. profilowa# tasme stalows, pasy profilowe) naley przewoz¢ w opakowaniach
producenta. Elementy moutawve i pohczeniowe zaleca @iprzewozé w pojemnikach
handlowych producenta.

Zatadunek i wytadunek elementéw konstrukcji bareszna dokonywé za pomog zurawi
lub recznie. Przy zatadunku i wytadunku, nalezabezpieczy elementy konstrukcji przed
pomieszaniem. Elementy barier naleprzewoz¢é w warunkach zabezpiecaaych wyroby
przed korozj i uszkodzeniami mechanicznymi.

WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M@OM "Wymagania ogolne™ pkt 5.

5.2.Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wiaiwych robot naley oczyci¢ kotwy stuzagce do mocowania stupkow
barier

5.3. Osadzenie stupkow

Stupki naley zamocowa do kotew osadzonych w kapach chodnikowych. StupMery
zamocowa w statym rozstawie w linii proste;j.

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlégto migdzy stupkami, wynikajca z
wymiarow wydhrzonych otworéw w prowadnicy, stacych do zamocowania stupkow,
wynosi+ 11 mm.

Dopuszczalne odchylenie stupkéw od piagnd mm,

Dopuszczalne tnice w wysokéci osadzenia stupkow od wyznaczonej niweledy mm,

5.4.Montaz barier

Bariera powinna by montowana zgodnie z instrugcmontaows lub zgodnie z zasadami
konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta barieryMonta bariery, w ramach
dopuszczalnych odchytek umavionych wielkascia otworéw w elementach bariery,
powinien doprowadzi do zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnicrigsy w planie i
profilu.

Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichklwviek otworow lub
cieé, naruszajacych powtoke cynkowa poszczegolnych elementow bariery



Przy montau prowadnicy typu B naly taczy¢ sasiednie odcinki témy profilowej,
naktadagc nas¢pny odcinek na wytloczenie odcinka poprzedniegmdnie z kierunkiem
ruchu pojazdéw, tak aby koe odcinkdw témy przylegaty ptasko do siebie i pojazd
przesuwajcy sk po barierze, nie zaczepiat o krglzie zhczy. Sisiednie odcinki temy g3
taczone ze sabzwykle przy uyciu srub noskowych specjalnych, zwykle po §zea kade
pofaczenie. Prowadnica bariery musi stanbwiggtos¢ z prowadnig bariery na dojazdach.
Przy montau barier naley zwrac& uwag na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacj
projektowg i wytycznymi producenta barier.
Na barierze powinny l@yumieszczone elementy odblaskowe:

- czerwone - po prawej stronie jezdni,

- biate - po lewej stronie jezdni.
Elementy odblaskowe nalg umocowa do bariery w sposob trwaty, zgodny z wytycznymi
producenta barier. Bariery oraz bariergmae powinny by zabezpieczone antykorozyjne
poprzez ocynkowanie ogniowe o grdbopowtoki 85 um w Wytwérni. Wystajce ponad
powierzchn¢ betonu czsci kotew na dlugéci gwintowanej réwnig powinny by
zabezpieczone powilgk cynku. Ubytki powtoki i uszkodzenia podczas manta nie
dyskwalifikujagce elementéw, natg naprawig na budowie przez cynkowanie natryskowe.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogblpkt
6

6.2.Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przedstalmizynierowi:

— atest na konstrukgjbariery mostowej akceptowany przez adeapcego drog, wedtug
wymagania punktu 2.2,

— za&wiadczenia o jakii (atesty) na materialy, do ktérych wydania prashm g
zobowhgzani przez wigciwe normy PN i BN, jak ksztattowniki stalowe.

6.3.Badania w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot nalezbadé:

a) zgodna¢ barier z dokumentagprojektows (lokalizacja, wymiary,),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgodnipunktem 2 i katalogiem
(informacp) producenta barier,

c) poprawnd¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5,

d) prawidtowa¢ montau bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,

poprawnd¢ umieszczenia elementdéw odblaskowych, zgodnie kteum5 i w odlegtéciach

ustalonych w WSDBOOcenie podlega cigtosé, wyglad i grubosé powtoki cynku. Grubosé co

najmniej 90 pum mierzy sie grubosciomierzami magnetycznymi lub elektromagnetycznymi

zgodnie z EN ISO 2178 ISO 2808.

Ocenie podlega ggtos¢, wyglad i grubag¢ powtoki metalizacyjnej i epoksydowo
poliuretanowej. Grubi@ co najmniej 200+180Qm mierzy s¢ grubgciomierzami
magnetycznymi lub elektromagnetycznymi zgodnie zIEQ@ 2178 i ISO 2808.



OBMIAR ROBOT

7.1.0go6lne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@0Nymagania ogolne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru jest metr bigcy zamontowanej bariery.
ODBIOR ROBOT

8.1.0gblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@0OWymagania ogoélne” pkt. 8.
PODSTAWY PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej olbgm
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- 0sadzenie stupkéw bariery,

- monta bariery (prowadnicy, peczy, przektadek, obejm, z pompevtasciwych srub i
podktadek) z wykonaniem niegiinych odcinkéw pocgtkowych i kaacowych, odcinkéw
przegciowych pome¢dzy r&znymi typami barier, umocowaniem elementéw odblaskdw
itp.,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

- uporzdkowanie terenuOcenie podlega ggtos¢, wyglad i grubad¢ powtoki cynku.
Gruba¢ co najmniej 90 um mierzy s¢ grubgciomierzami magnetycznymi lub
elektromagnetycznymi zgodnie z EN ISO 2178 i ISO&8

Jednostlk obmiarows jest 1 m (metr) wykonanej i zmontowanej barienhroninej wraz z
zakotwieniami, barieropeczy (wraz z zakotwieniami) lub balustrady wraz kataieniami.

PRZEPISY ZWI AZANE

[1.]PN-H-93461-15 Ksztattowniki staloweete na zimno otwarte, okilenego
przeznaczenia. Ksztattownik na gor drogow, typ B
[2.]PN-H-93419:1997 Dwuteowniki stalowe réwnolegtenne IPE walcowane na
goraco — Wymiary
[3.]PN-82/M-82054  Sruby, wkiety naketki i nakretki. Podziat i oznakowanie.



[4.]Katalog drogowych barier ochronnych — opracowariepsprojektu” Warszawa ze

stycznia 1993 r.



M 29.03.05.00 ST@KI PRZYCZOLKOW
M 29.03.05.01 WYKONANIE NASYPOW STQZKOW PRZYCZOLKA
GRUNTEM NIESPOISTYM.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SzczegOlowe] Specyfikacjichirecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru nasypow sikww przy przyczotkaclpodczas

,ODBUDOWY DROGI GLINIK SREDNI-SOKOtOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z ODBUDOW A
MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w k.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyprowadzenia robét ziemnych i obejrmujykonanie
nasypow stekow przyczotkdw gruntem niespoistym.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe wg SST D-02.00.01.00.
1.5.Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania oglpkt. 1.5.
Punkty od 2 do 6 wg SST D-02.03.01.11.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@0Wymagania ogolne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa robét zwiazanych z wykonaniem robét ziemnych jest metésizany [n7].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Poszczegolne elementy robot ziemnych jako uegagakryciu podleggjodbiorom robét
zanikapcych a caty korpus drogowy odbioromggéziowemu i k@icowemu wedtug zasad podanych
w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”, pkt. 8.

8.2. Odbiér robot ziemnych



Roboty ziemne uznajegsza wykonane zgodnie z DokumentgByojektovd, jezeli wszystkie
wyniki bada przeprowadzonych przy odbiorach okazatyzgiodne z wymaganiami.

W przypadku gdyby wykonanie chgednego elementu robot ziemnych okazaéongézgodne z
wymaganiami, roboty ziemne uznaje sa niezgodne z Dokumentadjrojektovg. W tym
przypadku Wykonawca robét zobamany jest doprowad&iroboty do zgodr&ei z wymaganiami i
przedstawd je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w opegaryzej sytuacji nie podlegaj
zaptacie.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstaw ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstaw ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne”,
pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za n? nalezy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jakorob6t w oparciu o wyniki
pomiaréw i bada laboratoryjnych.

Cena 1 metra sze_iennego [M] wykonania stakéw obejmuije :

- prace pomiarowe;

- przygotowanie podiea pod nasypy poprzez schodkowanie skarp;

- wykonanie robét ziemnych w dokopie;

- transport urobku z dokopu na miejsce wbudowaniasypie;

- wbudowanie gruntu dostarczonego z dokopui;

- zagsszczenie zgodnie z wymogami dokumentacji projekjo8&T;

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem spadkpachyler zgodnych z
dokumentagj projektows i SST;

- odwodnienie terenu robot;

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i bielddooratoryjnych, dotycych w
szczegolnéci wbudowanych gruntow i wskaika zagszczenia poszczegolnych warstw

nasypul.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-86/B-02480 ,Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.”

[2] PN-81/B-04452 ,Grunty budowlane. Badania poéw

[3] PN-88/B-04481 ,Grunty budowlane. Badanie pidégeuntéw”

[4] PN-60/B-04493 ,Grunty budowlane. Oznaczanipikancdici biernej”

[5] PN-68/B-06050 ,Roboty ziemne budowlane. Wymagawn zakresie wykonywania i badania

przy odbiorze.”



[6]. PN-78/B-06714128 ,Kruszywa mineralne. Bada@anaczanie zawa®a siarki metod

bromowy”

[7] PN-80/B-06714137 ,Kruszywa mineralne. Bada@anaczanie rozpadu krzemianowego.”

[8] PN-80/B-06714/37 ,Kruszywa mineralne. Badar@anaczanie rozpadielazowego.”

[9] PN-55/B-04492 ,Grunty budowlane. Badania $giavosci fizycznych. Oznaczanie wskaika
wodoprzepuszczalém.”

[10] BN-64/8931-02 ,,Drogi samochodowe. Oznaczenaslolu odksztatcenia nawierzchni i

podiaza poprzez obgikenie piyh.”

[11] BN-7518931-03 ,Drogi samochodowe. Pobierani@ek gruntow do celow drogowych i

lotniskowych.”

[12] BN-70/8931-05 ,Drogi samochodowe. Oznaczensganika ngnaosci gruntu jako podiza

nawierzchni podatnych.”

[13] BN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe. Oznaczenskanika zagszczenia gruntu.”

[14] BN-72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Ritp ziemne”.

[15] BN-67/8936-01 ,Drogi samochodowe. Odprowadeenbdd opadowych z drogi. Warunki

techniczne  wykonania odbioru.”

[16] BN-76/8950-03 ,Badania hydrologiczne. Oblicewspotczynnika filtracji gruntow sypkich

na podstawie uziarnienia i porowsatio’

[17] Instrukcja DP-T 14 , 0 dokonywaniu odbioréw ditdrogowych i mostowych realizowanych

na drogach zamiejskich krajowych i wojewodzkicBDDP Warszawa, 1989 wraz zzniejszymi

Zmianami i uzupetnieniami.

[18] ,Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drégybkiego ruchu”, IBDIM Warszawa, 1978.

[19] ,Geotekstylia w budownictwie drogowym.” Stalaie Rolla. Wkit, Warszawa 1988 r.

[20] ,Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych nalstm podtau z zastosowaniem

geotekstyliow” IBDIM Warszawa, 1986 (materiaflgpublikowane)



D.29.54.05. UMOCNIENIE KOSZAMI GABIONOWYMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce umocnienia skarp koszami gabionowymi
w ramach zadania:

,ODBUDOWA DROGI GLINIK SREDNI-SOKOLOWSKI-M EDREK W KM 0+000 - 0+800.00 WRAZ Z
ODBUDOWA MOSTU W KM 0+200”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem umochienia skarp koszami gabionowymi i obejmuja:

e montaz koszy,

« wbudowanie koszy w docelowe miejsce przeznaczenia,

* wypetnianie koszy kamieniami,

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. Kosz gabionowy - kosz z siatki stalowej o szesciokgtnym oczku i podwojnym splocie
drutéw, wypetniony kamieniami i zamkniety od gory wiekiem z takiej samej siatki - stuzy do
budowy konstrukcji oporowych lub przeciwerozyjnych.

1.4.2 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
i europejskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne",
oraz z nomenklaturg uzywang przez MACCAFERRI.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robo6t
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M- 00.00.00. ,Wymagania ogélne" pkt.1.5.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow.

Warunki ogoélne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00.
~Wymagania ogolne" pkt.2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp objetych niniejszg specyfikacjg sa:

2.2.1. Kosze gabionowe

Do budowy umocnien nalezy uzy¢ koszy gabionowych, wykonanych z siatki stalowej o
szesciokgtnych oczkach i podwojnym splocie drutéw (niedopuszczalne jest uzycie siatki o
pojedynczym splocie -ogrodzeniowej, lub siatki zgrzewanej). Kosze powinny posiadac przegrody
poprzeczne co 1m (za wyjatkiem koszy o dtugosci 1,5 m). Drut stalowy z ktérego wykonano siatke
powinien by¢ zabezpieczony przed korozjg stopem cynkowo-aluminiowym Galmac i dodatkowg
powtokg ze specjalnego plastiku . Kosze powinny by¢ tgczone drutem o tym samym zabezpieczeniu
antykorozyjnym jak drut z ktérego wykonana jest siatka, lub zszywkami ze stali nierdzewnej o
wytrzymatosci 1520 MPa. Dla zastosowanego wyrobu nalezy przedstawi¢ Deklaracje Zgodnosci z
odpowiednig Aprobatg Techniczna.

Wymiary koszy: zgodnie z dokumentacjg projektowa.



Wymiary oczka siatki : 8 x10cm

Grubos$c¢ drutu : 0 2,7/3,7 mm

Powtoki antykorozyjne: Galmac (min. 255 g/m?) zgodnie z klasg A wg PN-EN 10244-2
Plastik zgodnie z normg PN-EN 10245-2

2.2.2. Kamien

Do wypehienia koszy i materacy nalezy uzyc¢ twardych, nie zwietrzatych i odpornych na dziatanie
wody i mrozu kamieni. Mogg to by¢ zaréwno otoczaki, jak i kamien famany. Minimalny wymiar
pojedynczych kamieni nie moze by¢ mniejszy od wymiaru oczka siatki - czyli 80 mm . Najwieksze
uzywane kamienie nie powinny przekraczac 2,5 - krothego wymiaru oczka siatki. Kamieh uzyty do
wypetnienia koszy powinien zosta¢ zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu.

2.2.3. Geowldknina

Na styku koszy lub materacy z gruntem nalezy utozy¢é geowtdknine techniczng z polipropylenu o
nastepujgcych parametrach:

« predkosé przeptywu prostopadiego wody do ptaszczyzny wyrobu: min. 0,085 m/s

e gramatura (w przypadku geowtokniny iglowanej): min. 200 g/m2

« wytrzymato$¢ na rozcigganie (wzdtuz x wszerz): min. 14 x 14 KN/m
* wytrzymatos¢ na przebicie (CBR): min. 2600 N

e umowny wymiar poréw 090% min. 80 urn

* material powinien by¢ odporny na dziatanie wszystkich naturalnie wystepujgcych w gruncie i
wodzie zwigzkow alkalicznych, kwasow, oraz oleju i benzyny.

3. Sprzet

3.1. OglIne warunki stosowania sprz  etu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST D-M- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne"

pkt. 3. 3.2. Sprz et do wykonania robot

Montaz i fgczenie koszy siatkowo-kamiennych mozna wykonywaé recznie przy uzyciu szczypiec,
obceg6w i dzwigni (fomu) do zamykania wieka, lub w sposéb zmechanizowany przy uzyciu specjalnej
zszywarki - recznej lub o napedzie pneumatycznym, zaciskajgcej prefabrykowane zszywki. Do
napetniania koszy kamieniami mozna stosowaé tadowarki (dowozgce jednoczesnie kamien z placu
skladowego do miejsca wbudowania), lub koparki chwytakowe. Kamienie na widocznych
powierzchniach koszy gabionowych nalezy uktadaé recznie.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne"

pkt.4. 4.2. Transport materiatow

Kosze nalezy transportowac jako fabrycznie sktadane, tgczone w pakiety po kilkadziesigt sztuk o
lacznej masie kilkuset kilograméw. Drut do tgczenia koszy transportowany jest w kregach po 25 kg, a
zszywki w opakowaniach kartonowych po 1 600 lub 3 200 szt. Powyzsze elementy mogg by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem zabezpieczenia przed uszkodzeniami. W
szczegolnosci dotyczy to powtok chronigcych drut przed korozjg. Kamien transportowany jest luzem.
5. Wykonanie robot

5.1. Og6Ine warunki wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne" pkt.5.

5.2. Montaz i wbudowanie koszy.

Montaz koszy nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujgcego schematu:
« roztozy¢ i rozciggng¢ kazdy kosz na twardej, ptaskiej powierzchni



» zagig¢ i podnies¢ do pionu boki kosza i przegrody wewnetrzne, tak aby uzyskaé
regularny prostopadtoscian o wymaganej wysoko$ci,

+ sprawdzi¢ poprawnosc¢ uzyskanych wymiar6w kosza i potgczy¢ naroza wystajgcymi drutami
brzegowymi,

« potaczyé wszystkie stykajace sie boki i przegrody, zszywajgc je drutem (zaciggajac naprzemiennie
podwadjne i pojedyncze petle w rozstawie ok.10 cm), lub zszywkami nie rzadziej niz co 20 cm

» kosz utozy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanym podiozu i potgczy¢ z koszami
sgsiednimi, zszywajgc wszystkie stykajgce sie krawedzie,

» puste kosze potaczone w grupe sktadajaca sie z kilku sztuk, nalezy naciggna¢ i dopiero wtedy
przymocowaé do podtoza lub nizszej warstwy,

» kosze napetic¢ doktadnie kamieniami, tak aby nie pozostaty pustki. Kosze napetnic¢ z lekkim
naddatkiem, stosujgc w trakcie napetniania haczyki spinajgce przeciwlegte $cianki - w ilosci 4
szt/m® kosza,

» zamkng¢ wieko kosza i przyszy¢ je do gornych krawedzi wszystkich $cianek pionowych z ktorymi
wieko sie styka (boki i przegrody wewnetrzne); mocowanie wieka nalezy wykonaé¢ drutem lub
zszywkami w sposéb podany wczesniej

« montaz pozostatych warstw koszy wg analogicznego schematu postepowania.

Szczegodty montazu nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta, oraz wskazaniami Inzyniera

Kontraktu.

6. Kontrola jako $ci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot.

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt.6

6.2. Kontrola jako $ci robdét.

Kontrola polega na sprawdzeniu:

* rzednych oraz wskaznika zageszczenia gruntu pod koszami

« materialéw (kosze, kamien, geowtoknina)

« montazu i wbudowania koszy, a w szczegélnosci : poprawnosci tgczenia wszystkich krawedzi,
geometrii konstrukcji (pochylenia, rzedna), doktadnosci wypetnienia kamieniem (zgodnie z
wymogami Aprobaty Technicznej: IBDIM nr AT/2008-04-1453)

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne" pkt. 7

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:

- m?® (metr szescienny) konstrukcji zbudowanej z koszy gabionowych

8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt. 8
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami Inzyniera

Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatno sci

9.1. OgolIne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci



Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne"
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cenalm® (metra szesciennego) umocnienia skarp koszami gabionowymi obejmuije:
« wykonanie niwelacji podtoza

« ulozenia geowtdkniny (jezeli przewiduje to PT)

* montaz i wbudowanie koszy gabionowych w miejsce ich przeznaczenia

» dostarczenie wszystkich materiatow podstawowych i pomocniczych

e zastosowanie niezbednego sprzetu (dzwigéw, s$rodkéw transportowych) i konstrukcji
pomocniczych

e 0czyszczenie sprzetu i miejsca robot

« odwiezienie materiatdw odpadowych na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu

e montaz, demontaz i przemieszczanie w obrebie budowy urzgdzen towarzyszgcych

« wykonanie badan i pomiaréw zgodnych z ST

10 Przepisy zwi gzane

10.1. Normy

PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastosowanie
wedtug whasnosci fizyczno-mechanicznych.

PN-EN Metale - préba rozciggania - Metoda badania w temperaturze
otoczenia.

10002-1+AC1:1998 Drut stalowy i wyroby z drutu - Powloki z metali niezelaznych na
drucie stalowym - Czes$¢ 2: Powtoki z cynku lub stopu cynku. Drut

PN-EN 10244-2 stalowy i wyroby z drutu - Powloki organiczne na drucie stalowym.
Drut stalowy i wyroby z drutu

PN-EN 10245-1 Siatka z drutu stalowego o oczkach szesciokagtnych przeznaczona

do celéw technicznych.
PN-EN 10218-2

PN-EN
10223-3.
10.2. Inne dokumenty

Aprobata Techniczna IBDiM nr AT/2008-04-1453
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